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AUwaga: opis trybu ruchu posuwisto-zwrotnego dotyczy tylko urzadzenia,
ktére posiada tryb ruchu posuwisto-zwrotnego.

1 Wprowadzenie

1.1 Przedmowa

Guilin Woodpecker Medical Instrument Co., Ltd. jest przedsi¢gbiorstwem high-
tech zajmujacym si¢ badaniami, rozwojem i produkcja sprzetu dentystycznego i
posiada doskonaty system zapewnienia jakosci, gldéwne produkty, w tym uszczelniacz
ultradzwigkowy, S$wiatlo utwardzajace, silnik Endo, lokalizator wierzchotka i
ultrachirurgia, automatyczny system zaopatrzenia w wodg itp.

1.2 Wprowadzenie

Endo Radar Pro jest stosowany glownie w leczeniu endodontycznym. Jest to
bezprzewodowy silnik endo z mozliwosciag pomiaru kanatéw korzeniowych. Moze
by¢ uzywany jako endomotor do opracowywania 1 poszerzania kanalow
korzeniowych lub urzadzenie do pomiaru dlugosci kanalu. Moze by¢ uzywany do
powigkszania kanalow, jednoczesnie monitorujac potozenie koncowki pilnika
wewnatrz kanatu.

Cechy:

a) Zastosowanie wydajnego silnika bezszczotkowego zapewnia nizszy poziom
hatasu i dtuzsza zywotno$¢.

b) Bezprzewodowy przeno$ny silnik endo z funkcja okreslania facznej dlugosci.

¢) Wbudowana w podstawe bateria o duzej pojemno$ci jest wyposazona w
bezprzewodowy system tadowania, ktory zapewnia wystarczajaco dlugi czas pracy
baterii.

d) Katownik mozna obracac o 360°.

1.3 Model i specyfikacja

1.3.1 Struktura

Endo Radar Pro sktada si¢ z r¢kojesci silnika, katnicy, przewodu pomiarowego,
przewodu USB, zasilacza itp.

1.3.2 Akcesoria do produktow



B o] =

Kat przeciwny

Rekojes¢ silnika

Zasilacz Podstawa
Przew6d pomiarowy Klip do pliku Hak wargowy Sonda dotykowa
% <)
Tester Smarownica
_4.\
—'-..-“M‘ $
I'I
m@(ﬂ(« P
Przewdod USB Silikonowa ostona ochronna

Jednorazowy rekaw izolacyjny

1.4 Wskazania do stosowania

Endo Radar Pro to bezprzewodowy silnik endo z mozliwosciag pomiaru kanatu
korzeniowego. Moze by¢ uzywany jako silnik endo do opracowywania i poszerzania
kanatéw korzeniowych lub urzadzenie do pomiaru diugosci kanalu. Moze by¢
uzywany do powigkszania kanatow, jednoczesnie monitorujac potozenie koncowki
pilnika wewnatrz kanatu.



1.5 Zakres zastosowania

1.5.1 Urzadzenie moze by¢ uzywane do opracowywania i poszerzania kanatow
korzeniowych lub do pomiaru dlugo$ci kanatu.

1.5.2 Urzadzenie musi by¢ obstugiwane w szpitalach i klinikach przez
wykwalifikowanych dentystow.
1.6 Przeciwwskazania

W przypadku, gdy pacjentowi wszczepiono rozrusznik serca (lub inny sprzet
elektryczny) 1 zostal on ostrzezony przed korzystaniem z matych urzadzen
elektrycznych (takich jak golarki elektryczne, suszarki do wtosow itp.), zaleca sig¢
nieuzywanie tego urzadzenia.
1.7 Klasyfikacja bezpieczenstwa urzadzenia

1.7.1 Rodzaj trybu pracy:

(1) Tryb samego silnika i tryb samego lokalizatora Apex: Praca ciagta

(2) Tryb kombinacji dtugosci: praca nieciggta (WL.: 1 minuta (maks.), WYL.: 1
minuta (min.))

1.7.2 Rodzaj ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym: Sprzet klasy II z
wewnetrznym zrodtem zasilania

1.7.3 Stopien ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym: zastosowana
czes$¢ typu B

1.7.4 Stopien ochrony przed szkodliwym wnikaniem wody: Zwykty sprzet (IPXO0)

1.7.5 Stopien bezpieczefnstwa stosowania w obecnos$ci tatwopalnej mieszaniny
anestetykow z powietrzem, tlenem lub podtlenkiem azotu: Sprzet nie moze by¢
uzywany w obecnosci tatwopalnej mieszaniny anestetykow z powietrzem, tlenem lub
podtlenkiem azotu.

1.7.6 Zastosowana cz¢$¢: katnica, hak wargowy, zacisk pilnika, sonda dotykowa,
silikonowa ostona ochronna.

1.7.7 Czas trwania kontaktu zastosowanej czgéci: 1 minuta.

1.7.8 Temperatura powierzchni naktadanej czg¢éci moze osiggnac 45 °C.
1.8 Podstawowe specyfikacje techniczne
1.8.1 Akumulator:

Bateria litowa w podstawie: 11,1V/2600mAh

Bateria litowa w silniku rekojesci: 3,7V/1200mAh

1.8.2 Zasilacz:

Wejscie: ~100V-240V 50/60Hz 800mA

Wyjscie: DC15V/1,6A

1.8.3 Zakres momentu obrotowego: 0,4ANcm~5,0Ncm (4mNm~50mNm)

1.8.4 Zakres predkosci: 100 obr./min ~ 2500 obr.

1.8.5 Katnica wykorzystuje precyzyjna przekladni¢ ze¢bata wewnatrz, a
przetozenie wynosi 6:1 (model: CA161).

1.8.6 Pierwsze wydanie oprogramowania: V1
1.9 Srodowisko pracy

1.9.1 Temperatura otoczenia: +5°C~+35°C

1.9.2 Wilgotno$¢ wzgledna: 30%~75%

1.9.3 Cisnienie atmosferyczne: 70kPa~106kPa
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1.10 Ostrzezenia Z\

1.10.1 Urzadzenie moze by¢ uzywane wytacznie w odpowiednich miejscach i tylko
przez lekarzy specjalistdéw posiadajacych licencj¢ na wykonywanie zawodu lekarza
dentysty.

1.10.2 Nalezy uzywac baterii okreslonej dla tego urzadzenia. Nigdy nie uzywaj
innych baterii.

1.10.3 Nie wystawia¢ urzadzenia na bezposrednie lub posrednie dziatanie zrddet
ciepta. Urzadzenie nalezy uzytkowac i przechowywaé w bezpiecznym otoczeniu.

1.10.4 Urzadzenie wymaga specjalnych $rodkoéw ostroznosci w zakresie
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) i musi by¢ zainstalowane i
uruchomione w $cistej zgodnosci z informacjami EMC podanymi w niniejszej
instrukcji obstugi. W szczeg6lnosei nie nalezy uzywaé urzadzenia w poblizu lamp
fluorescencyjnych, nadajnikow radiowych i pilotow zdalnego sterowania.

1.10.5 Dtlugotrwate korzystanie z urzadzenia doprowadzi do przegrzania
mikrosilnika, dlatego po uzyciu nalezy odczeka¢, az ostygnie. Jesli mikrosilnik
przegrzewa si¢ zbyt dtugo, nalezy skontaktowac si¢ z dystrybutorem.

1.10.6 Port USB bazy moze by¢ podlaczony wytacznie do portu USB rekojesci za
pomoca przewodu USB. Nie wolno uzywaé go do innych celow.

1.10.7 Przegrzanie: prostnica nie moze by¢ uzywana nieprzerwanie przez 10 minut.
Kat przeciwny

1.10.8 Nalezy uzywaé¢ wytacznie oryginalnej przeciwprostokatnej. Nie uzywaj
innej przeciwprostokatnej ani innego wspotczynnika redukcji niz oryginalny.

1.10.9 Nigdy nie nalezy naciska¢ przycisku katnicy, gdy koncéwka mikrosilnika
pracuje lub gdy si¢ zatrzymuje. Doprowadzi to do odlaczenia urzadzenia Iub
przegrzania przycisku.

1.10.10 Nigdy nie zdejmuj katnicy z r¢kojescei silnika podczas pracy.

1.10.11 Nalezy uzywa¢ wylacznie nieuszkodzonych instrumentow kanatowych.
Nalezy zapozna¢ si¢ z informacjami dostarczonymi przez producenta.

1.10.12 Instrument nalezy wktada¢ tylko wtedy, gdy przeciwprostokatna jest
nieruchoma.

1.10.13 Nigdy nie ktadZ palcéw na ruchomych czegsciach urzadzenia podczas jego
pracy lub zatrzymywania si¢.

1.10.14 Przed zabiegiem nalezy sprawdzié, czy katnica nie jest uszkodzona lub
czy nie ma luznych czgsci.

Instrumenty do leczenia kanatowego

1.10.15 Przed uzyciem nalezy upewni¢ si¢, ze urzadzenie jest prawidlowo
zablokowane.

1.10.16 Nigdy nie uzywaj instrumentéw obrotowych w trybie ruchu posuwisto-
zwrotnego.

1.10.17 Nigdy nie uzywaj instrumentow ttokowych w trybie obrotowym.

1.10.18 Nalezy stosowaé ustawienia momentu obrotowego i predkosci zalecane
przez producenta urzadzenia.

1.10.19 Wymiana baterii litowych przez nieodpowiednio przeszkolony personel
moze spowodowaé NIEBEZPIECZENSTWO, dlatego w razie potrzeby nalezy
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skontaktowac¢ si¢ z lokalnym dystrybutorem w celu wymiany baterii.

1.10.20 Wtyczka adaptera moze by¢ uzywana do odlaczania od zasilania
sieciowego. Nie nalezy ustawia¢ urzadzenia w sposéb utrudniajacy obstuge
urzadzenia odlaczajacego.

2 Instalacja i ustawienia

2.1 Funkcja resetowania

Uzyj igly, aby nacisna¢ wewnetrzny przycisk przez ponad 3 sekundy, aby
zakonczy¢ resetowanie przez otwor resetowania wskazany strzatka ponizej, aby
rozwigza¢ przypadkowa awari¢ podstawy lub przypadkowa awari¢ przycisku
dotykowego.

2.2 Montaz i demontaz katnicy

2.2.1 Instalacja

Dopasuj dowolny kotek ustalajacy katnicy do otworu pozycjonujacego na
rekojesci silnika i popchnij katnice poziomo. Trzy kotki ustalajace na katnicy zostana
wlozone do tych trzech otwordéw pozycjonujacych na rekojesci silnika. Dzwigk
"kliknigcia" oznacza, ze instalacja zostala zakonczona. Katnice mozna swobodnie
obracac o 360°.




Katnice mozna swobodnie obraca¢, dostosowujac ja do kanatu korzeniowego w
réznych pozycjach, a podczas pracy wygodnie jest obserwowaé ekran.

2.2.2 Usuwanie

Podczas wyjmowania katownika nalezy wyciagna¢ go prosto.

Podczas zaktadania i zdejmowania katnicy nalezy uprzednio wylaczy¢ zasilanie
koncodwki mikrosilnika.

e
NN
2.3 Montaz i demontaz silikonowej ostony ochronne;j

2.3.1 Instalacja
Zat6z silikonowa ostong ochronng na katnicg.

\

2.3.2 Usuwanie

Podczas zdejmowania silikonowej ostony ochronnej nalezy wyciagac ja powoli.
2.4 Wstawianie 1 usuwanie pliku

2.4.1 Wstawianie

W16z pilnik do uchwytu, az si¢ zatrzyma.

2.4.2 Usuwanie

Naci$nij przycisk i wyciagnij plik.

Przed wlozeniem i1 wyjeciem pilnika nalezy wylaczy¢ zasilanie koncéwki
mikrosilnika.
2.5 Montaz i demontaz jednorazowych rekawow izolacyjnych

2.5.1 Instalacja

Przed kazdym uzyciem rekojesci oraz po jej wyczyszcezeniu i zdezynfekowaniu
nalezy zatozy¢ jednorazowa tulej¢ izolacyjna. Wyjmij tulej¢ izolacyjna z pudetka z
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tuleja izolacyjna, a nast¢pnie wtoz tulej¢ izolacyjna do rekojesci silnika od cienkiego
konca rgkojesci i zainstaluyj tuleje izolacyjna, az nie bedzie widocznych zmarszczek.

Po zatozeniu jednorazowego rekawa izolacyjnego owinaé foli¢ barierowa wokot
powierzchni rgkojesci. Nastepnie wyczys¢ i zdezynfekuj powierzchnig¢ rekojesci.
Procedury czyszczenia i dezynfekcji opisano w rozdziale 7.3.

2.5.2 Usuwanie

Po kazdym uzyciu nalezy usuna¢ foli¢ barierowa i powoli wyciagna¢ tuleje
izolacyjng z cienkiego konca rekojesci.

! Ogrzewanie: Rekawy izolacyjne nie sa wielokrotnego uzytku.
2.6 Przycisk dotykowy podstawy (tryb samego silnika)
(

1 2 3 4

6
-
O

Auto Rev En—Ap
SYSTEM FILE TORQUE SPEED ANGLE

@-@-@-@-@-
clelelele

I | | |
16 15 14 1312 1110 9 8 7

\
1 ZASILANIE Wtaczanie lub wylaczanie zasilania
2 AUTO REV Automatyczny tryb ochrony

3 REV Do przodu lub do tytu
4 En-Ap Przycisk trybu
5 SET Dhugie naci$nigcie powoduje przejscie do interfejsu

kalibracji kata obrotu i dopasowania bezprzewodowego W
trybie ruchu posuwisto-zwrotnego przetacznik umozliwia
wybor kata obrotu do przodu lub do tyhu.

6 LED Dioda LED tadowania bezprzewodowego na podstawie
zaczyna migaé, co oznacza fadowanie bezprzewodowe.

7 W trybie ruchu posuwisto-zwrotnego zwicksz kat

8 W trybie ruchu posuwisto-zwrotnego zmniejsz kat

9 SPEED+ Zwigkszenie predkosci obrotowej silnika

10 SPEED- Zmniejszenie predkosci obrotowej silnika
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11 TORQUE+

Zwigkszenie momentu obrotowego

12 MOMENT OBROTOWY- Zmniejszenie momentu obrotowego

13 FILE+ Przycisk wyboru pozytywnego
14 FILE- Przycisk wyboru ujemnego

15 SYSTEM+ Wybor systemu plikow

16 SYSTEM- Wybor systemu plikow

2.7 Przycisk dotykowy podstawy (tryb samego lokalizatora Apex)

1

En-Ap

©

=
O

ANGLE

—(O O

J

1 En-Ap Przycisk trybu

2 3 ANGLE +- Ustaw punkt wierzchotkowy, mozna go ustawi¢ w dowolnym

miejscu od 1,0 mm do wierzchotka (0,0 mm).

2.8 Przycisk dotykowy podstawy (tryb okreslania dtugosci kombinacji)

T
En-Ap

© @

SPEED

3
7

1

-
O

@

ANGLE

4 3 2

J

Ustawienie parametru trybu okreslania potaczonej dhugoscei:
1 SET Dotknij przycisku przez ponad 1 sekundg, aby przejs¢ do ustawien
parametrow trybu okreslania tacznej dtugosci. Dotknij ponownie, a nastgpnie

wyjdz .

2 3 ANGLE +- Ustaw punkt wierzchotkowy, mozna go ustawi¢ w dowolnym

miejscu od 1,0 mm do wierzchotka (0,0 mm).
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4 5 SPEED +- Wybierz, “[AU-START], |AU.STOP . |AU.OFF}"

{vsLD.|vseeCh

“AP.REV |, [AP.STOP}| AP.OFF
6 En-Ap Wybierz “{AU.START] 1,1, AU.STOP| 1,1, |AU.OFF]” ", whacz lub wylacz
1V SLD.|or[VEEET | whacz lub wylacz | APREV] [yb |AP.STOP]or| AP.OFF |
quoz automatyczny start

Plik zacznie si¢ obraca¢ po wlozeniu do kanatu.

AU.STOP Wigcz automatyczny start i automatyczne zatrzymanie
Pilnik zacznie si¢ obraca¢, gdy zostanie wprowadzony do kanatu, i przestanie si¢
obraca¢, gdy opusci kanat.

Wqucz automatyczny start
VSLD. Wilacz spowolnienie punktu wierzchotkowego

Plik zwalnia, gdy zbliza si¢ do punktu wierzchotkowego.
Wyiqcz spowolnienie punktu wierzchotkowego

| APREV | Aytomatyczne odwracanie punktu wierzchotkowego
Pilnik cofnie si¢, gdy jego koncoéwka osiggnie punkt wierzchotkowy.

@Automatyczne zatrzymanie punktu wierzchotkowego
Pilnik zatrzyma sig¢, gdy jego koncowka osiagnie punkt wierzchotkowy.

Wyiqczenie funkcji dziatania wierzchotkowego

Biblioteka plikow

2.8.1 Urzadzenie zawiera biblioteke plikow ze wstepnie ustawionymi popularnymi
systemami plikow NiTi.

2.8.2 Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami producenta pliku. System plikow
wys$wietlany na wyswietlaczu musi zawsze odpowiada¢ uzywanemu plikowi.

2.8.3 Wartosci momentu obrotowego i predkosci moga zosta¢ zmienione przez
producentéow plikow bez powiadomienia. Dlatego przed uzyciem nalezy sprawdzié
wstepnie ustawione wartosci w bibliotece.

2.8.4 Uzyj 8 zestawow Individual Program, aby utworzy¢ wlasna sekwencje¢ plikow.
Umozliwia to zarzadzanie wlasng serig plikow.

2.8.5 Nigdy nie uzywaj pilnikow ttokowych w trybie ciggtego ruchu obrotowego.
Nigdy nie uzywaj pilnikéw obrotowych w trybie ruchu posuwisto-zwrotnego.

2.8.6 Tryb tlokowy

a. Predkos¢ 1 moment obrotowy nie moga by¢ regulowane w systemic WAVE
ONE/RECIPROC.

b. Po osiggni¢gciu maksymalnego momentu obrotowego silnik automatycznie si¢
odwroci. W takim przypadku nalezy wyjaé pilnik z kanatu korzeniowego i wyczyscic¢
rowki.

2.9 Ekran LCD
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20  F—|

.
ml| 1 Ei ] )
U

I SYSTEM  Wyswietlanie wybranego systemu plikow
2 PLIK Wyswietlanie wybranego typu pliku
3 SPEED Wyswietla predkos¢ obrotowa (dotyczy tylko trybu obrotow
ciagtych).
4 MOMENT Wyswietla graniczng wartos¢ momentu obrotowego
5 PASEK MOMENTU OBROTOWEGO Wyswietla graniczng wartos¢
momentu obrotowego w pasku.
6 AUTO REVERSE Wyswietla wybrany tryb ochrony przed automatycznym
cofaniem:
AUTO
w5 AUTOMATYCZNE COFANIE

AUTO

fEY= AUTO STOP

AUTOMATYCZNE COFANIE WYLACZONE
7 Kierunek obrotu

G Wyswietlanie kierunku obrotow urzadzenia
e Ciagle obracanie zgodnie z ruchem wskazowek zegara
\P,

Ciagte obroty w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara
Tryb ruchu posuwisto-zwrotnego
8 Wskaznik stanu potaczenia komunikacji bezprzewodowe;j

—
—~

Koncéwka mikrosilnika jest potaczona z bazg bezprzewodowo

—
—~

Komunikacja bezprzewodowa zostala przerwana lub koncéwka
mikrosilnika nie jest wlaczona w celu nawigzania komunikacji bezprzewodowe;j.
9 Wyswietlanie aktualnego poziomu natadowania akumulatora koncowki
mikrosilnika

/ @

/

W petni natadowany

Pozostaly poziom natadowania baterii wynosi okoto 70%
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/o

= Poziom naladowania baterii jest bardzo niski.
10 Wyswietlanie aktualnego poziomu natadowania baterii bazy

A mE

Pozostata moc baterii wynosi okoto 30%

W pelni natadowany

A Pozostaly poziom natadowania baterii wynosi okoto 70%

i Pozostata moc baterii wynosi okoto 30%

Poziom natadowania baterii jest bardzo niski.

11 Wyswietlanie biezacego numeru systemu plikéw trybu ttokowego
12 Kat odwrocenia, regulowany w zakresie od 20° do 400°

13 Kat pochylenia do przodu, regulowany w zakresie od 20° do 400°
14 Pasek wierzchotkowy Wys$wietlanie paska wierzchotkowego

2.10 Tryb ATR

ATR: funkcja adaptacyjnego odwracania momentu obrotowego.

Q = /op AmD

MATCH SYSTEM
Adaptive Torque Reverse

FILE TORQUE SPEED

4.0% 400w

R)90° | (Fr180°

Normalny ciagly obrot do przodu, kat do przodu mozna zwigkszy¢ o 10°, kat
mozna ustawi¢ w zakresie 20°-400°, a kat do tylu domyslnie wynosi 90°. Gdy
obcigzenie pliku jest wigksze niz ustawiony limit momentu obrotowego, plik zacznie
obraca¢ si¢ naprzemiennie pod ustawionym katem.

Moment wyzwalania: 0,4Ncm-4Ncm

Predkos¢: 100-500 obr.
2.11 Tryb czuwania

Jesli urzadzenie nie bedzie uzywane przez 3 minuty, r¢kojesé silnika wytaczy si¢
automatycznie. W trybie wylaczenia nalezy nacisng¢ przycisk uchwytu, aby
natychmiast uruchomic urzadzenie.

3 Tryb pracy samego silnika

3.1 Uruchamianie i zatrzymywanie bazy
3.1.1 uruchamianie: Je$li urzadzenie jest wylaczone, nacis$nij i przytrzymaj
przycisk ZASILANIE przez kilka sekund, pojawi si¢ ekran powitalny.
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3.1.2 wylaczanie: Po wlaczeniu zasilania nacis$nij i przytrzymaj przycisk
ZASILANIE przez 1 sekunde, ekran powoli przyciemni si¢, a urzadzenie wylaczy sie.
3.2 Uruchamianie i zatrzymywanie nap¢du recznego

3.2.1 Gdy koncoéwka mikrosilnika jest wylaczona, nacisnij przycisk ON/OFF, jesli
dioda LED przycisku koncoéwki mikrosilnika $wieci na niebiesko, wskazujac, ze
koncowka mikrosilnika jest wlaczona.

3.2.2 Po wiaczeniu zasilania bazy, w stanie wiaczenia zasilania rekojesci, jesli
ikona polaczenia komunikacji bezprzewodowej bazy = $wieci sie, rekojes¢ silnika
nawigzata komunikacj¢ bezprzewodowa z baza. Po nacis$nigciu przycisku ON/OFF
koncowka mikrosilnika wejdzie w stan pracy zgodnie z biezacym trybem ustawionym
w bazie.

3.2.3 Dlugie nacisnigcie przycisku ON/OFF spowoduje wytaczenie rekojesci.

3.3 Tryb automatycznej ochrony przed cofaniem

3.3.10 B85 AUTOMATYCZNE COFANIE

Podczas pracy, jesli obcigzenie przekroczy ustawiong wartos¢, plik trybu rotacji
igly automatycznie przechodzi w tryb odwrotny. Gdy obcigzenie ponownie spadnie
ponizej ustawionej warto$ci, plik powrécei do trybu obrotu igly do przodu.

-

— O
= @i

Tryb AUTO REVERSING dziata tylko w trybie ciagtym do przodu

3320 85 AUTO STOP:

Podczas pracy, jesli obcigzenie przekroczy ustawiong wartos¢, silnik
automatycznie si¢ odwroci, a baza zaalarmuje. Jesli obcigzenie spadnie ponizej
ustawionej wartosci, silnik zatrzyma sig.

Nacisnij dwukrotnie przycisk rgkojesci, aby ponownie uruchomié rekojesé.
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333 AUTOMATYCZNE WYLACZANIE COFANIA

Jesli obciazenie spadnie ponizej ustawionej wartosci, silnik zatrzyma sig.

Nacis$nij dwukrotnie przycisk rekojesci, aby ponownie uruchomi¢ rgkojesc.
3.4 Wyswietlanie momentu obrotowego

Instrukcje

a) gdy na obrazku wyswietlana jest lokalizacja 1, biezace obcigzenie wynosi
50% ustawionego obciazenia.

b) gdy na obrazku wyswietlana jest lokalizacja 2, biezace obciagzenie wynosi
80% ustawionego obciazenia.

¢) gdy pokaze lokalizacj¢ 2 na obrazku, biezace obcigzenie wynosi 100%
ustawionego obcigzenia i silnik zatrzymuje sig.

1 2 3

3.5 System wyboru plikow

Dotknij przycisku SYSTEM, aby wybra¢ inny system. Dotknij przycisku FILE,
aby wybra¢ inny typ pliku z systemu.

3.6 Zmiana predko$ci i momentu obrotowego

Po wybraniu zadanego ciagtego pliku obrotowego nacis$nij przycisk SPEED, aby
wybra¢ zadane ustawienie predkosci (zakres predkosci: 100-2500 obr./min). Naci$nij
przycisk TORQUE, aby wybra¢ zadane ustawienie momentu obrotowego (zakres
momentu obrotowego: 0,4-5,0 Nm).

3.7 System zdefiniowany przez uzytkownika

Tryb PROGRAM: Mozna ustawi¢ 8 zestawow zdefiniowanych przez
uzytkownika parametrow ciaglej predkosci obrotowej i momentu obrotowego, a
zdefiniowany przez uzytkownika numer systemu plikow (numer systemu plikow: 1-
8) mozna przetaczaé za pomoca przycisku.

Tryb RECIPROCATING: Mozna ustawi¢ 3 zestawy zdefiniowanych przez
uzytkownika parametrow predkosci uktadu ttokowego, momentu obrotowego, kata do
przodu i kata do tytu. W trybie ruchu posuwisto-zwrotnego nacisnij przycisk SET, aby
przetacza¢ miedzy katem do przodu i do tylu. Nacisnij przycisk ANGLE "+", aby
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zwigkszy¢ kat, naci$nij przycisk ANGLE "-", aby zmniejszy¢ kat. Zakres regulacji
kata wynosi 20°-400°, z odstgpem 10° dla kazdej regulacji.

Zakres regulacji predkosci wynosi 100-500 obr/min, zakres regulacji momentu
obrotowego wynosi 2,0-5,0 Nm. (System plikow nr: 1-3)

3.8 Kalibracja

Funkcja ta ma na celu zmniejszenie wahan predkosci obrotowej koncéwki silnika i
r6znicy momentu obrotowego przez katnice.

Kalibracja jest zalecana w przypadku korzystania z nowej/innej katnicy lub po
dtuzszym okresie uzytkowania, poniewaz wtasciwosci robocze moga si¢ zmieniac
wraz z uzytkowaniem, czyszczeniem i sterylizacja.

a. Zamontowac katnice do rekojesci silnika.

b. Dotknij przycisku "En-Ap", aby wybra¢ tryb pracy samego silnika.

c. Dotknij przycisku "SET" przez ponad 1 sekunde, aby przejs¢ do interfejsu ustawien.
d. Dotknij przycisku "SYSTEM", aby wybra¢ opcje "Contra-angle Calibration", a
nastepnie dotknij przycisku "En-Ap", aby przejs$¢ do kalibracji.

e. Wlacz zasilanie koncéwki mikrosilnika, aby rozpocza¢ kalibracje.

f. Na ekranie pojawi si¢ komunikat "Calibration Successed" (Kalibracja powiodta si¢),
a nastepnie wyswietlacz powrdci do pierwotnego stanu.

3.9 Ladowanie akumulatora

3.9.1 Ladowanie podstawowe

Podstawa ma wbudowang bateri¢ litowa magazynujaca energie.

Gdy na ekranie bazy pojawi sie znak zasilania baterii ™52 | nie nalezy

kontynuowa¢ korzystania z urzadzenia i nalezy natychmiast podlaczy¢ wtyczke
zasilacza do gniazda zasilania bazy. Podczas ladowania ikona zasilania na panelu
wyswietlacza bedzie si¢ przewijaé, a gdy znak zasilania baterii przestanie si¢
przewijaé, oznacza to, ze bateria zostala w peini natadowana. Po zakonczeniu
tadowania nalezy wyjac zasilacz.

3.9.2 Ladowanie r¢kojesci silnika

Koncowka z silnikiem ma wbudowany akumulator litowy magazynujacy energie i jest
wyposazona w bezprzewodowe tadowanie indukcyjne.

Gdy baza jest w stanie wlaczenia zasilania, nalezy prawidtowo umiescié
koncowke mikrosilnika w gniezdzie koncowki mikrosilnika w bazie, wskaznik
fadowania bezprzewodowego na bazie zacznie migaé, a baza moze rozpoczaé
bezprzewodowe tadowanie indukcyjne koncéwki mikrosilnika. Po catkowitym
natadowaniu koncowki mikrosilnika wskaznik tadowania bezprzewodowego zgasnie.
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AOSTRZEZENIE
a. Nie otwieraj urzadzenia ani nie wymieniaj baterii. Moze to spowodowac
zwarcie.
b. W przypadku wycieku baterii nalezy natychmiast zaprzesta¢ korzystania z
urzadzenia i dostarczy¢ je do autoryzowanego serwisu w celu naprawy.
c. Nie uzywaj innego kabla USB do tadowania, w przeciwnym razie spowoduje
to uszkodzenie urzadzenia.

4 Samodzielny tryb lokalizatora Apex

4.1 W16z przewdd pomiarowy
4.1.1 W16z wtyczke przewodu pomiarowego do gniazda po lewej stronie
urzadzenia (jak na rysunku).

¢\\_

Zdjecie 1
Uwaga:
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a. Nalezy zachowac ostroznos$¢ podczas korzystania z urzadzenia, utrzymywac je
stabilnie i unika¢ uderzen.

Nieostrozne uzytkowanie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub awarii
urzadzenia.

b. Pomiar nie moze by¢ kontynuowany bez catkowitego wlozenia wtyczki.

c. Nalezy uwaza¢, aby nie uderzy¢ we wtyczke. Urzadzenie nalezy trzymac z
dala.

4.1.2 W16z zacisk pilnika i hak wargowy odpowiednio do dwoch gniazd
przewodu pomiarowego. [Zdj¢cie 1].

Uwaga:

Podczas wktadania lub wyciggania przewodu pomiarowego i zacisku pilnika
nalezy uwazac, aby nie pociagna¢ za przewodd. [Zdjecie 2(a)]

X v

Zdjecie 2(a) Zdjecie 2(b)
Prawidlowe dziatanie pokazano na rysunku 2(b).
4.2 Test polgczenia przewodow (test przed kazdym uzyciem)

a. Po uruchomieniu urzadzenia mozna nacisna¢ przycisk En-Ap. Mozna przej$¢
do modulu pomiaru apex.

b. Upewnij si¢, ze wtyczka przewodu pomiarowego jest prawidlowo wlozona do
gniazda.

c¢) Upewnij si¢, ze zacisk pilnika i hak wargowy sa dobrze potaczone z przewodem
pomiarowym.

d) Dotknij haczykiem wygietego drutu zacisku [jak pokazano na rysunku 3], aby
potwierdzi¢, ze wszystkie paski instrukcji sa wyswietlane na ekranie LCD i statycznie
wys$wietlaja stowo "OVER", w przeciwnym razie oznacza to, ze zacisk lub drut
pomiarowy sg uszkodzone i nalezy je wymienic.
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Zdjecie 3

Zdjecie 4(a) Zdjecie 4(b) Zdjecie 4(c)

4.3 Objasnienia dotyczace wyswietlanych interfejsow
a) Na ekranie wySwietlany jest przedni obszar otworu wierzchotkowego za

pomocg paskow instrukcji. Nalezy odnie$¢ si¢ do zielonego obszaru, jak pokazano.
[Zdjecie 4(a)]

b) Pilnik przeszedt do pozycji w poblizu otworu wierzchotkowego, jesli chodzi o
pomaranczowe paski. [Zdjecie 4(b)]

¢) Plik przekroczyt otwor wierzchotkowy, gdy wyswietlane sg czerwone paski. W
tym samym czasie generowany jest ciagly sygnal dzwickowy [Zdjgcie 4(c)].

1

20
—
"
_—
——
o | 2
e
Hm——
APEX 06 — 3
——
——
CNEREN
00 - |

1) Okoto 2 mm do otworu wierzchotkowego
2) Okoto 1 mm do otworu wierzchotkowego
3) Okoto 0.5 mm do otworu wierzchotkowego
4) Wierzcholek (otwor wierzchotkowy)

4.4 Testowanie urzadzenia za pomoca testera. (Ponowny test po dwoch
tygodniach)

Uzytkownik moze uzy¢ testera do sprawdzenia, czy urzadzenie dziata prawidtowo,
a jego dzialanie jest nastepujace:

a. Wyciagniecie przewodu pomiarowego i wylaczenie urzadzenia.

b. Wioz tester

c. Wlacz urzadzenie i nacis$nij przycisk En-Ap. Nastgpnie mozna przej$¢ do
modutu pomiaru wierzchotka. Jesli pasek wskazujacy znajduje si¢ w odlegtosci +3
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paskow od tarczy 0.5, oznacza to, ze urzadzenie dziata prawidtowo.

20
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4.5 Instrukcja obstugi

4.5.1 Pozwol, aby przewdd pomiarowy zostat wlozony do podstawy. Nastepnie
wlacz przycisk zasilania. Nastepnie nacisnij przycisk "En-Ap". Nastapi przejscie do
trybu apex.
4.5.2 Podczas uruchamiania urzadzenia mozna ponownie nacisnaé¢ przycisk
zasilania. Urzadzenie moze si¢ wylaczyc.
4.5.3 Zawie$ haczyk na wardze, upewniajac si¢, ze styka si¢ on z blong $§luzowsa
jamy ustnej jako elektroda odniesienia [Zdj¢cie 5].
4.5.4 Przytnij pilnik za pomoca zacisku, zbliz si¢ do wierzchotka, a nastepnie
wlaczy si¢ ciagly alarm, gdy odlegtos$¢ bedzie mniejsza niz 2 mm [Zdjgcie 6].

Warga Klip do pliku

hak pchnigcie
wargowy

1. Nacisnij kciukiem zgodnie z kierunkiem
wskazywanym przez strzatke.

2. Chwy¢ pilnik iglowy.

Zdjecie 5 Zdjecie 6

Uwaga:

a. Chwytajac kanat korzeniowy pilnikiem iglowym, nalezy chwyci¢ gérng czgs¢
metalowa (w poblizu kanatu korzeniowego przy uchwycie igly). Jesli chwycisz dolna
czes$¢ (ostrze lub ruchoma czgsc), spowoduje to zuzycie metalowej czgscei pilnika i
czesci zywicznej. [Zdjecie 7].

b. Podczas pomiaru dtugos$ci kanatu korzeniowego nie nalezy uzywaé metalowego
pilnika iglowego.

Jesli urzadzenie bedzie obstugiwane bez rekawicy dentystycznej, spowoduje to
wyciek, a wynik pomiaru bedzie niedoktadny, dlatego nalezy uzywac pilnika
iglowego z zywicy i pamigtac, aby nie dotyka¢ metalowej czesci palcem.
c. Nie uzywaj zuzytego klipsa do pilnika, poniewaz spowoduje to niedoktadny wynik
pomiaru.
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d. Aby chwyci¢ pilnik igietkowy, nalezy zapozna¢ si¢ z [Zdjecie 8(a)]. Jesli jest to
[Zdjecie 8(b)], nie moze.

4.5.5 Gdy pilnik osiggnie wierzcholek, wyreguluj gumowy element ustawiony na
pilniku endo do punktu odniesienia (krawedz naciecia lub krawedz dotu), a nastgpnie
wyciagnij pilnik endo, zmierz dlugo$¢ migdzy goérna czescia pilnika a gumowym
elementem 1 jest to dlugo$¢ robocza zgba. Moze by¢ réwniez uzywany z sonda
dotykowa zamiast zacisku pilnika, gdy pomiar tylnych zeboéw jest niewygodny.
[Zdjecie 9].

4.6 Elementy stykajace si¢ z cialem musza by¢ autoklawowane w wysokiej
temperaturze i pod wysokim ci$nieniem. Obudowa i przewod pomiarowy
powinny by¢ czyszczone 75% alkoholem.

N

cz¢$¢ nacigeia i czg$¢ ruchoma (unikaé
chwytania tej czg$ci)

metalowa czg$¢
zacisku

glowny plik igly

X

uchwyt gtownego
pliku igly

(b)

Zdjecie 7 Zdjecie 8(a) Zdjecie 8(b)

lub %%

gumowy korek ﬁé-é/)

Zdjecie 9

Klip do pliku

4.7 Czyszczenie i dezynfekcja

4.7.1 Do czyszczenia urzadzenia i przewodu pomiarowego mozna uzy¢ alkoholu
lub mydta.

4.7.2 Nie uzywaj odczynnika chemicznego.
4.7.3 Hak wargowy, zacisk pilnika, sonda dotykowa i katnica musza zostaé
wyczyszczone 1 zdezynfekowane przed rozpoczeciem zabiegu.

OSTRZEZENIE
Drut pomiarowy nie moze by¢ czyszczony przez wysoka temperaturg i wysokie
cisnienie.

5 Polaczony tryb okreslania dlugosci
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Dla facznego okreslenia dlugosci
5.1 Instalacja podstawowa

5.1.1 Podlacz przewod pomiarowy do zenskiego gniazda po lewej stronie
podstawy.

5.1.2 W16z haczyk wargowy do biatego gniazda zenskiego przewodu
pomiarowego.

5.1.3 W16z meska wtyczke przewodu USB (duza) do zenskiego gniazda USB po
prawej stronie podstawy.
5.2 Montaz katnicy i silnika
5.2.1 Zato6z silikonowa ostone ochronng na katnice.
5.2.2 Zamontowac katnice w rekojesci silnika.
5.2.3 Zamontowac¢ pilnik w katnicy, zacisna¢ pilnik.
5.2.4 W16z meska wtyczke przewodu USB (matg) do Zenskiego gniazda w gornej
czescei rgkojescei silnika.
5.3 Ustawienie podstawowe
5.3.1 Dotknij przycisku "En-Ap", aby wybra¢ tryb okreslania potagczonej dtugosci.
5.3.2 Wybdr systemu plikow.
5.3.3 Ustawienie parametru trybu okreslania dtugo$ci kombinacji (patrz 2.7).
5.4 Testowanie polaczenia (testowanie za kazdym razem przed uzyciem):
dotknij pliku za pomocg haczyka wargowego, jesli pokazuje "OVER", dziata
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dobrze, w przeciwnym razie nalezy wymieni¢ przewod USB lub przewod
pomiarowy.

CRevd) Q) = /i Amm
MATCH SYSTEM
PROGRAM

FILE TORQUE

3 . O Nem
SPEED
300 rem
0o000n00ooooooo
5.5 Zaczep haczyk na warge w kaciku ust pacjenta.
5.6 Wlaczy¢ zasilanie koncowki mikrosilnika.
5.7 Wyswietlanie powickszonego obszaru otworu korzeniowego w trybie
okreslania potaczonej dtugosci:
CRed O = /i Amw
MATCH SYSTEM
PROGRAM

FILE TORQUE

3.0Ncm

SPEED
APSTOP

300 RPM
D —3 QvAuto
Qooooootiooooon VsLo.

APEX

- (2

OVER ]
® AP.STOP

- 3 O AUTO
V sLbD.

- (02

1) Okoto 2 mm do otworu wierzchotkowego
2) Okoto 1 mm do otworu wierzchotkowego
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3) Okoto 0,5 mm do otworu wierzchotkowego
4) Wierzchotek (otwor wierzchotkowy)

AOSTRZEZENIE
W trybie okreslania potaczonej dtugosci, jesli czas pracy osiagnie 1 minute, nalezy
odczeka¢ 1 minute na ostygnigcie urzadzenia i ponownie uruchomic¢ koncéwke silnika.

6 Rozwiagzywanie problemow

W przypadku wystapienia usterki, przed skontaktowaniem si¢ z dystrybutorem
nalezy sprawdzi¢ ponizsze punkty. Jesli zaden z nich nie ma zastosowania lub usterka
nie zostala usuni¢ta nawet po podjeciu dziatan, produkt mogt ulec awarii. Nalezy
skontaktowac¢ si¢ z dystrybutorem.

mikrosilnika, jesli
wskaznik stanu
polaczenia
komunikacji
bezprzewodowej jest
wyswietlany na
wyswietlaczu.

"

= ", pofaczenie
bezprzewodowe
mi¢dzy prostnica z
silnikiem a bazg nie
powiodlo sig.

powiodto si¢
2. Rekojes¢ daleko od

podstawy.

Problem Przyczyna Rozwigzanie
Po aktywacji 1. Potaczenie 1.Naci$nij przycisk "ON/ OFF"
koncoéwki bezprzewodowe nie dtuzej niz 5 sekund, aby wylaczy¢

i ponownie wlaczy¢ rekojesc.
2. Umiesc¢ rekojes¢ w poblizu
podstawy 1 wigcz zasilanie.

Kontrastu nie mozna
skalibrowac.

Procedura kalibracji mogta
zosta¢ przerwana przez
zwigkszony opor w

Jesli kalibracja zostala przerwana,
nalezy ponownie skalibrowac
rekojes¢ silnika, aby wykluczy¢

przeciwprostokatne;. mozliwo$¢ wystapienia usterki
silnika.
2.Wyczy$¢ i nasmaruj katnice.
3.Ponownie rozpocza¢ procedure
kalibracji.
Rekojes¢ silnika Czas pracy jest zbyt dlugi  [Poczekaé, az urzadzenie ostygnie i
nagrzewa sig. W trybie posuwisto- ponownie uruchomic rekojesé
zZwrotnym silnika.

Ciagtle bloki pilnika
obrotowego w
kanale korzeniowym

Nieprawidtowe ustawienie
pilnika. Zbyt duzy nacisk
na urzadzenie.

Zmien kierunek obrotow,
naciskajac przycisk REV.
Uruchom rekojesé i ostroznie
wyciagnij pilnik.

Blokada pilnika w

Zbyt duzy nacisk na

Sprobuj usungé pilnik za pomoca
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kanale instrument. szczypiec, wyciagajac go i
korzeniowym. Plik nie jest czgsto obracajgc delikatnie w kierunku
zamykany. zgodnym z ruchem wskazowek
zegara.

7 Czyszczenie, dezynfekcja i sterylizacja

7.1 Przedmowa

Ze wzgledow higienicznych 1 bezpieczenstwa sanitarnego katnica, haczyk
wargowy, zacisk pilnika, silikonowa ostona ochronna i sonda dotykowa musza by¢
czyszczone, dezynfekowane i sterylizowane przed kazdym uzyciem, aby zapobiec
zanieczyszczeniu. Dotyczy to zardwno pierwszego uzycia, jak i wszystkich kolejnych.
7.2 Zalecenia ogdlne

7.2.1 Uzywaj wylacznie roztworu dezynfekujacego, ktory zostat zatwierdzony
pod wzgledem skutecznosci (lista VAH/DGHM, oznakowanie CE, zatwierdzenie
FDA i Health Canada) i zgodnie z DFU producenta roztworu dezynfekujacego.

7.2.2 Nie umieszcza¢ katnicy w roztworze $rodka dezynfekujacego ani w kapieli
ultradzwigkowe;j.

Nie uzywaj detergentow zawierajacych chlorki.

7.2.3 Nie uzywaj wybielaczy ani chlorkowych srodkéw dezynfekujacych.

7.2.4 Dla wilasnego bezpieczenstwa nalezy nosi¢ osobiste wyposazenie ochronne
(rekawice, okulary, maske).

7.2.5 Uzytkownik jest odpowiedzialny za sterylno$¢ produktu w pierwszym cyklu
i kazdym kolejnym uzyciu, a takze za uzycie uszkodzonych lub brudnych narzedzi po
sterylizacji.

7.2.6 Jako$¢ wody musi by¢ zgodna z lokalnymi przepisami, zwlaszcza na
ostatnim etapie plukania lub w myjni-dezynfektorze.

7.2.7 W celu sterylizacji pilnikéw endodontycznych nalezy zapoznaé si¢ z
instrukcja obstugi producenta.

7.2.8 Katnice nalezy nasmarowaé po czyszczeniu i dezynfekcji, ale przed
sterylizacja.

7.3 Etapy czyszczenia i dezynfekcji koncoéwki mikrosilnika, zasilacza
sieciowego i podstawy.

Przed i po kazdym uzyciu wszystkie przedmioty, ktéore miaty kontakt z
czynnikami zakaznymi, nalezy wyczys$ci¢ za pomoca recznikdw nasgczonych
roztworem dezynfekujagcym 1 detergentowym (roztworem bakteriobdjczym,
grzybobdjczym i wolnym od aldehydow) zatwierdzonym przez VAH / DGHM,
oznakowanie CE, FDA i Health Canada.

AOstrzeZenie: Nie sterylizowa¢ koncowki mikrosilnika, zasilacza sieciowego
i podstawy.
7.3.1 Przetwarzanie przed operacja
Przed kazdym uzyciem nalezy wyczysci¢ i zdezynfekowaé rekojesc, tadowarke i
podstawe. Konkretne kroki sg nastepujace:
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A Ostrzezenie: Regkojesci, tadowarki i podstawy nie mozna czys$ci¢ i
dezynfekowa¢ za pomoca urzadzen automatycznych. Wymagane jest regczne
czyszczenie 1 dezynfekcja.

7.3.1.1 Etapy czyszczenia recznego:

1. Wyjac¢ rekojesé, tadowarke i podstawe na stot warsztatowy.

2. Calkowicie zwilz migkka $ciereczke woda destylowang lub dejonizowana, a
nastepnie wytrzyj wszystkie powierzchnie elementow, takich jak rekojes¢, fadowarka,
podstawa itp. do momentu, az powierzchnia elementu nie zostanie zabrudzona.

3. Wytrze¢ powierzchni¢ elementu sucha, migkka $ciereczky bez naprezen.

4. Powtdrz powyzsze kroki co najmniej 3 razy.

Uwaga:

a) Do czyszczenia w temperaturze pokojowej nalezy uzywaé wody destylowane;j
lub dejonizowane;j.

7.3.1.2 Etapy dezynfekeji rgczne;j:

1. Nasaczy¢ suchg, migkka szmatke 75% alkoholem.

2. Przetrzyj wszystkie powierzchnie shuchawki, tadowarki, podstawy i innych
elementow wilgotng, mickka $ciereczka przez co najmniej 3 minuty.

3. Wytrze¢ powierzchni¢ elementu sucha, migkka $ciereczky bez naprezen.

Uwaga:

a) Czyszczenie i dezynfekcje nalezy przeprowadzi¢ w ciggu 10 minut przed
uzyciem.

b) Stosowany srodek dezynfekujacy musi by¢ uzyty natychmiast, nic moze si¢
pienic.

¢) Poza 75% alkoholem mozna stosowaé $rodki dezynfekujace inne niz osady,
takie jak Oxytech z Niemiec, ale nalezy przestrzega¢ stezenia, temperatury i czasu
okreslonych przez producenta $rodka dezynfekujacego.

d) Po wyczyszczeniu i zdezynfekowaniu rgkojesci, przed uzyciem nalezy zatozy¢
jednorazowa tuleje izolacyjna i powtorzy¢ kroki 1, 2 i 3 w celu wyczyszczenia
jednorazowej tulei izolacyjnej (szczegotowe kroki instalacji znajduja si¢ w sekcji 2.5).

7.3.2 Przetwarzanie po operacji

Po kazdym uzyciu nalezy wyczysci¢ i zdezynfekowaé rgkojesc, tadowarke i
podstawe w ciggu 30 minut. Konkretne kroki sg nast¢pujace:

Narzedzia: Mickka $ciereczka bezpytowa, taca

1. Zdejmij katnicg z rgkojesci, umies¢ ja na czystej tacy, a nastepnie zdejmij z
rekojesci jednorazowy rekaw izolacyjny.

2. Nasaczy¢ migkka $ciereczke wodg destylowang lub dejonizowana, a nastgpnie
przetrze¢ wszystkie powierzchnie elementéw, takich jak rekojes¢, tadowarka,
podstawa itp. do momentu, az powierzchnia elementu nie bedzie poplamiona.

3. Zwilz sucha, migkka S$ciereczke 75% alkoholem, a nastgpnie przetrzyj
wszystkie powierzchnie rekojesci, fadowarki, podstawy i innych elementéw przez 3
minuty.

4. Umies¢ rekojesé, tadowarke, podstawe i inne elementy z powrotem w czystym
miejscu przechowywania.

Uwaga:
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a) Czyszczenie 1 dezynfekcje nalezy przeprowadzi¢ w ciggu 10 minut przed
uzyciem.

b) Stosowany $rodek dezynfekujacy musi by¢ uzyty natychmiast, nie moze si¢
pienic.

c) Poza 75% alkoholem mozna stosowa¢ $rodki dezynfekujace inne niz osady,
takie jak Oxytech z Niemiec, ale nalezy przestrzega¢ stezenia, temperatury i czasu
okreslonych przez producenta srodka dezynfekujacego.

7.4 Czyszczenie, dezynfekcja i sterylizacja katnicy, haka wargowego, klipsa
do pilnika, silikonowej ostony ochronnej, sondy dotykowej sg nastepujace.

O ile nie okreslono inaczej, beda one dalej nazywane "produktami".

Ostrzezenia:

Uzycie silnego detergentu i srodka dezynfekujacego (zasadowe pH>9 lub kwasne
pH <5) skroci zywotnos¢ produktéw. W takich przypadkach producent nie ponosi
odpowiedzialnosci.

Produkty nie moga by¢ wystawione na dziatanie temperatury powyzej 138 °C.

Limit przetwarzania

Produkty zostaty zaprojektowane z mys$la o duzej liczbie cykli sterylizacji.
Materiaty uzyte do produkcji zostaty odpowiednio dobrane. Jednak przy kazdym
ponownym przygotowaniu do uzycia, naprezenia termiczne i chemiczne spowoduja
starzenie si¢ produktoéw. Maksymalna liczba sterylizacji produktow wynosi 250 razy.

7.4.1 Przetwarzanie poczatkowe

7.4.1.1 Zasady przetwarzania

Skuteczna sterylizacja jest mozliwa tylko po zakonczeniu skutecznego
czyszczenia i dezynfekcji. Nalezy upewni¢ si¢, ze w ramach odpowiedzialnos$ci za
sterylnos¢ produktow podczas uzytkowania, do czyszczenia/dezynfekeji i sterylizacji
uzywany jest wylacznie odpowiednio zwalidowany sprzet i procedury specyficzne dla
produktu, a zwalidowane parametry sg przestrzegane podczas kazdego cyklu.

Nalezy rowniez przestrzegaé obowigzujacych wymogow prawnych w danym
kraju, a takze przepisow higienicznych szpitala lub kliniki, zwlaszcza w odniesieniu
do dodatkowych wymogow dotyczacych inaktywacji prionow.

7.4.1.2 Leczenie pooperacyjne

Leczenie pooperacyjne nalezy przeprowadzi¢ natychmiast, nie pdzniej niz 30
minut po zakonczeniu operacji. Kroki sa nastepujace:

1. Usuna¢ produkty z podstawy i sptuka¢ brud z powierzchni rgkojesci czysta
woda (lub woda destylowana/dejonizowana);

2. Wysuszy¢ produkty czysta, migkka Sciereczka i umiescic¢ je na czystej tacy.

Uwagi:

a) Uzywana woda musi by¢ woda czysta, destylowang lub dejonizowana.

7.4.2 Przygotowanie przed czyszczeniem Kroki: Narzgdzia: tacka, migkka
szczotka, czysta i sucha migkka szmatka.

1. Usung¢ trzony/pliki.

2. Zdejmij kolejno zacisk pilnika, tuleje izolacyjna, katnice i przewdd taczacy z
rekojesci, a nastgpnie umies¢ je na czystej tacy;

3. Uzyj czystej, mickkiej szczoteczki, aby ostroznie wyszczotkowaé haczyk na
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warge, zacisk pilnika, silikonowa ostong ochronna, sonde¢ dotykowa, glowice i tylna
pokrywe katnicy, az brud na powierzchni bedzie niewidoczny. Nastepnie za pomoca
migkkiej szmatki osusz produkty i umies¢ je na czystej tacy. Srodkiem czyszczacym
moze by¢ czysta woda, woda destylowana lub woda dejonizowana.

Kroki demontazu

(b)

©

a) Nacisnij przycisk i wyciagnij trzonek/pilnik.

b) Podczas zdejmowania silikonowej ostony ochronnej nalezy wyciagac ja powoli.

c¢) Podczas zaktadania i zdejmowania katnicy nalezy wcze$niej wylaczy¢ zasilanie
rekojesci.

7.4.3 Czyszczenie

Czyszczenie nalezy przeprowadzi¢ nie pdzniej niz 24 godziny po operacji.

Czyszczenie mozna podzieli¢ na automatyczne i rgczne. Jesli pozwalajg na to
warunki, preferowane jest czyszczenie automatyczne.

7.4.3.1Zautomatyzowane czyszczenie
-Oczyszczacz posiada certyfikat CE zgodny z normg EN ISO 15883.

Ztacze do ptukania powinno by¢ podtaczone do wewnetrznej wneki produktu.
Procedura czyszczenia jest odpowiednia dla produktu, a okres nawadniania jest
wystarczajacy.

Zaleca si¢ stosowanie myjni-dezynfektora zgodnie z normg EN ISO 15883.
Szczegotowa procedura znajduje si¢ w sekcji automatycznej dezynfekeji w nastgpnym
rozdziale "Dezynfekcja".

Uwagi:

a) Srodkiem czyszczacym nie musi by¢ czysta woda, moze to byé woda
destylowana, dejonizowana lub wieloenzymatyczna. Nalezy jednak upewni¢ sig, ze
wybrany Srodek czyszczacy jest kompatybilny z produktem.

b) Na etapie mycia temperatura wody nie powinna przekraczaé 45°C, w
przeciwnym razie biatko zestali si¢ i bedzie trudne do usunigcia.

¢) Po czyszczeniu pozostatosci chemiczne powinny by¢ mniejsze niz 10 mg/1.
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7.4.4 Dezynfekcja

Dezynfekcje nalezy przeprowadzi¢ nie poézniej niz 2 godziny po fazie czyszczenia.
Jesli pozwalajg na to warunki, preferowana jest dezynfekcja automatyczna.

7.4.4.1Zautomatyzowana dezynfekcja - myjnia-dezynfektor

-Myjnia-dezynfektor posiada certyfikat CE zgodny z norma EN ISO 15883.

-Funkcja dezynfekcji w wysokiej temperaturze. Temperatura nie moze
przekracza¢ 134°C, a dezynfekcja w tej temperaturze nie moze trwaé dtuzej niz 20
minut.

-Cykl dezynfekcji jest zgodny z cyklem dezynfekcji okre§lonym w normie EN
ISO 15883.

Etapy czyszczenia i dezynfekeji przy uzyciu myjni-dezynfektora

1. Ostroznie umiesci¢ produkt w koszu do dezynfekcji. Mocowanie produktu jest
konieczne tylko wtedy, gdy produkt mozna wyjac z urzadzenia. Produkty nie moga
si¢ ze sobg stykac.

2. Uzy¢ odpowiedniego adaptera do plukania i podiaczy¢ wewngtrzne przewody
wody do przylacza ptukania myjni-dezynfektora.

3. Uruchom program.

4. Po zakonczeniu programu wyja¢ produkt z myjni-dezynfektora, sprawdzi¢
(patrz rozdzial "Kontrola i konserwacja") i opakowanie (patrz rozdziat "Opakowanie").
W razie potrzeby wielokrotnie wysuszy¢ produkt (patrz rozdziat "Suszenie").

Uwagi:

a) Przed uzyciem nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi dostarczong przez
producenta urzadzenia, aby zapozna¢ si¢ z procesem dezynfekcji i $rodkami
ostroznosci.

b) Dzigki temu sprzgtowi czyszczenie, dezynfekcja 1 suszenie beda
przeprowadzane razem.

c) Czyszczenie: (cl) Procedura czyszczenia powinna by¢ odpowiednia dla
czyszczonego produktu. Okres ptukania powinien by¢ wystarczajacy (5-10 minut).
Mycie wstgpne przez 3 minuty, mycie przez kolejne 5 minut i dwukrotne ptukanie z
kazdym plukaniem trwajacym 1 minutg. (c2) Na etapie mycia temperatura wody nie
powinna przekraczac¢ 45°C, w przeciwnym razie biatko zestali si¢ i bedzie trudne do
usuniecia. (c3) Stosowanym roztworem moze by¢ czysta woda, woda destylowana,
woda dejonizowana lub roztwoér wieloenzymatyczny itp. i mozna stosowac¢ wytacznie
$wiezo przygotowane roztwory. (c4) Podczas stosowania §rodka czyszczacego nalezy
przestrzega¢ st¢zenia i czasu podanego przez producenta. Stosowanym $rodkiem
czyszczacym jest neodisher MediZym (Dr. Weigert).

d) Dezynfekcja: (d1) Bezposrednie uzycie po dezynfekcji: temperatura > 90 ° C,
czas > 5 min lub A0 > 3000; Sterylizacja po dezynfekcji i uzyciu: temperatura > 90 °©
C, czas > 1 min lub A0 > 600
(d2) W przypadku dezynfekcji temperatura wynosi 93°C, czas 2,5 min, a A0>3000.
¢) Do wszystkich etapow ptukania mozna uzywac¢ wytacznie wody destylowanej lub
dejonizowanej z niewielka iloscig mikroorganizmow (<10 jtk/ml). (Na przyktad
czysta woda zgodna z Farmakopea Europejska lub Farmakopea Stanow
Zjednoczonych).
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f) Po czyszczeniu pozostatosci chemiczne powinny by¢ mniejsze niz 10 mg/1.

g) Powietrze uzywane do suszenia musi by¢ filtrowane przez HEPA.

h) Regularnie naprawia¢ i kontrolowaé dezynfektor.

7.4.5 Suszenie

Jesli proces czyszczenia i dezynfekceji nie posiada funkcji automatycznego suszenia,
nalezy wysuszy¢ urzadzenie po zakonczeniu czyszczenia i dezynfekc;ji.

Metody:

1. Roztozy¢ czysta biala kartke papieru (bialg $ciereczke) na ptaskim stole, skierowaé
produkt na biatg kartke papieru (biata Sciereczkg), a nastepnie osuszy¢ produkt
przefiltrowanym suchym sprgzonym powietrzem (maksymalne ci$nienie 3 bary).
Dopdki na biata kartke papieru (biala Sciereczke) nie zostanie rozpylona ciecz,
suszenie produktu jest zakonczone.

2. Mozna go rowniez suszy¢ bezposrednio w suszarce medycznej (lub piekarniku).
Zalecana temperatura suszenia wynosi 80 °C ~ 120 °C, a czas suszenia powinien
wynosi¢ 15 ~ 40 minut.

Uwagi:

a) Suszenie produktu musi odbywac si¢ w czystym miejscu.

b) Temperatura suszenia nie powinna przekracza¢ 138 °C;

¢) Uzywany sprzet powinien by¢ regularnie kontrolowany i konserwowany.

7.4.6 Kontrola i konserwacja

7.4.6.1 Kontrola W tym rozdziale sprawdzamy jedynie wyglad produktu.

1. Sprawdz produkt. Jesli po czyszczeniu/dezynfekeji na produkcie nadal
widoczna jest plama, caty proces czyszczenia/dezynfekcji nalezy powtorzyé.

2. Sprawdz produkt. Jesli jest wyraznie uszkodzony, rozbity, odtaczony,
skorodowany lub wygiety, nalezy go zezlomowa¢ i nie dopusci¢ do dalszego
uzytkowania.

3. Sprawdz produkt. Jesli okaze sig, ze akcesoria s3a uszkodzone, nalezy je
wymieni¢ przed uzyciem. Nowe akcesoria musza by¢ wyczyszczone,
zdezynfekowane 1 wysuszone.

4. Jesli czas uzytkowania (liczba powtorzen) produktu osiagnie okreslony okres
uzytkowania (liczba powtorzen), nalezy go wymieni¢ na czas.

7.4.6.2Konserwacja

Smarowanie olejem produktéw sterylizowanych i suszonych.

Dysza smaru czyszczacego jest wyrownana z otworem wlotu powietrza na koncu
kata kontry, aby wtryskiwac olej przez 1-2 sekundy.
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7.4.7 Opakowania

Zainstaluj zdezynfekowany i wysuszony produkt i szybko zapakuj go w medyczng
torb¢ do sterylizacji (lub specjalny uchwyt, sterylne pudetko).

Uwagi:

a) Uzywany pakiet jest zgodny z normg ISO 11607,

b) Moze wytrzymaé wysoka temperature 138 °C i ma wystarczajaca
przepuszczalno$¢ pary;

¢) Srodowisko pakowania i zwigzane z nim narzedzia musza by¢ regularnie
czyszczone, aby zapewni¢ czystos¢ i zapobiec wprowadzaniu zanieczyszczen;

d) Unika¢ kontaktu z czg$ciami wykonanymi z réznych metali podczas pakowania.

7.4.8 Sterylizacja

Do sterylizacji nalezy stosowa¢ wylacznie nastepujace procedury sterylizacji
parowej (frakcjonowana procedura proézni wstgpnej*); inne procedury sterylizacji sa
zabronione:

-Sterylizator parowy jest zgodny z norma EN13060 Iub jest certyfikowany
zgodnie z normg EN 285 na zgodnos$¢ z normg EN ISO 17665;

-Najwyzsza temperatura sterylizacji wynosi 138°C;

-Czas sterylizacji wynosi co najmniej 4 minuty w temperaturze 132°C / 134°C i
ci$nieniu 2,0 bara ~ 2,3 bara.

-Maksymalny czas sterylizacji wynosi 20 minut w temperaturze 134 °C.

Weryfikacja podstawowej przydatnosci produktéw do skutecznej sterylizacji
parowej zostata przeprowadzona przez zweryfikowane laboratorium testowe.

Uwagi:

a) Tylko produkty, ktore zostaly skutecznie wyczyszczone i zdezynfekowane
moga by¢ sterylizowane;

b) Przed uzyciem sterylizatora do sterylizacji nalezy zapozna¢ si¢ z instrukcja
obstugi dostarczong przez producenta sprzgtu i postgpowac zgodnie z instrukcjami.

c) Nie nalezy stosowac sterylizacji goragcym powietrzem ani sterylizacji
radiacyjnej, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie produktu;

d) Do sterylizacji nalezy stosowa¢ zalecane procedury sterylizacji. Nie zaleca si¢
sterylizacji za pomocg innych procedur sterylizacji, takich jak tlenek etylenu,
formaldehyd i niskotemperaturowa sterylizacja plazmowa. Producent nie ponosi
odpowiedzialnosci za procedury, ktore nie sa zalecane. W przypadku stosowania
procedur sterylizacji, ktore nie sa zalecane, nalezy przestrzega¢ odpowiednich
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skutecznych standardow i zweryfikowac ich przydatnos¢ i skutecznos$e.

* Procedura frakcyjnej prozni wstepnej = sterylizacja parowa z powtarzalng
proéznia wstepng. Stosowana tutaj procedura polega na przeprowadzeniu sterylizacji
parowej przez trzy proéznie wstepne.

7.4.9 Przechowywanie

1.Przechowywac¢ w czystym, suchym, wentylowanym, niekorozyjnym miejscu o
wilgotnosci wzglednej od 10% do 93%, ci$nieniu atmosferycznym od 70KPa do
106KPa i temperaturze od -20°C do +55°C;

2. Po sterylizacji produkt nalezy zapakowa¢ w medyczna torbe¢ do sterylizacji lub
czysty pojemnik uszczelniajacy 1 przechowywa¢ w specjalnej szafce do
przechowywania. Czas przechowywania nie powinien przekraczaé 7 dni. Jesli
zostanie przekroczony, nalezy go ponownie przetworzy¢ przed uzyciem.

Uwagi:

a) Srodowisko przechowywania powinno byé czyste i musi by¢ regularnie
dezynfekowane;

b) Przechowywanie produktow musi by¢ podzielone na partie, oznaczone i
zarejestrowane.

7.4.10 Transport

1. Nalezy zapobiega¢ nadmiernym wstrzasom i wibracjom podczas transportu i
obchodzi¢ si¢ z urzadzeniem ostroznie;

2. Nie nalezy go miesza¢ z towarami niebezpiecznymi podczas transportu.

3. Unika¢ ekspozycji na stonce, deszcz lub $nieg podczas transportu.

8 Przechowywanie, konserwacja i transport

8.1 Przechowywanie

8.1.1 Urzadzenie powinno by¢ przechowywane w pomieszczeniu, w ktorym
wilgotno$¢ wzgledna wynosi 10% ~ 93%, cisnienie atmosferyczne wynosi od 70 kPa
do 106 kPa, a temperatura wynosi -20°C ~ +55°C.

8.1.2 Nalezy unika¢ przechowywania urzadzenia w zbyt wysokiej temperaturze.
Wysoka temperatura skraca zywotno$¢ komponentéw elektronicznych, uszkadza
baterig, zmienia ksztatt lub topi niektore tworzywa sztuczne.

8.1.3 Nalezy unika¢ przechowywania w zbyt niskich temperaturach. W
przeciwnym razie, gdy temperatura sprz¢tu wzros$nie do normalnego poziomu, pojawi
si¢ rosa, ktéra moze uszkodzi¢ ptytke PCB.

8.2 Konserwacja

8.2.1 To urzadzenie nie zawiera akcesoriow do naprawy, naprawa powinna by¢
przeprowadzona przez autoryzowana osobe lub autoryzowane centrum serwisowe.

8.2.2 Przechowywac sprze¢t w suchym miejscu.

8.2.3 Nie wolno rzucac, bi¢ ani wstrzasa¢ urzadzeniem.

8.2.4 Nie nalezy smarowac urzadzenia pigmentami.

8.3 Transport

8.3.1 Podczas transportu nalezy zapobiega¢ nadmiernym uderzeniom i wstrzasom.
Urzadzenie nalezy uktada¢ ostroznie i lekko, nie odwracajac go.

8.3.2 Nie umieszczac razem z towarami niebezpiecznymi podczas transportu.
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8.3.3 Unika¢ nastonecznienia i zamoczenia w deszczu lub $niegu podczas transportu.
9 Ochrona Srodowiska

Prosimy o utylizacj¢ zgodnie z lokalnymi przepisami.
10 Po serwisie

Poczawszy od daty sprzedazy tego sprzetu, na podstawie karty gwarancyjnej, w
przypadku wystapienia probleméw z jakoscig naprawimy ten sprzet bezptatnie.
Informacje na temat okresu gwarancji znajduja si¢ w karcie gwarancyjne;j.

11 Autoryzowany przedstawiciel europejski

MedNet EC-Rep GmbH
EC|REP Borkstrasse 10 - 48163 Muenster - Germany

12 Instrukcja symbolu

ﬁl Data produkcji
R Zastosowana cz¢s¢ typu B

IPXO Zzwykty sprzet

Numer seryjny

Producent

Sprzet klasy W

Y SO E ¢

ﬁ Uzy\yany ty}ko wewnatrz Odzyskiwanie
pomieszczen
Nalezy obchodzi¢ sig¢ Przechowywa¢ w suchym
ostroznie miejscu
. . +55°C
(D Wigczgnle/wyla(czanle /ﬂ/ Ograniczenie temperatury
zasilania 20¢

06kPa .y . .
Cis$nienie atmosferyczne do
Torpa przechowywania

c € 0197 Produkt z oznaczeniem CE

Ograniczenie wilgotnosci

@ Postepuj zgodnie z

instrukcjami uzytkowania
Zgodnos¢ urzadzen z dyrektywa WEEE

REP| upowazniony przedstawiciel we wspdlnocie europejskiej

13 Oswiadczenie

Wszelkie prawa do modyfikacji produktu sa zastrzezone dla producenta bez
powiadomienia. Zdjecia maja jedynie charakter pogladowy. Ostateczne prawa do
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interpretacji naleza do Guilin Woodpecker Medical Instrument Co., Ltd. Wzor
przemystowy, struktura wewnetrzna itp.  zostaly  opatentowane przez
WOODPECKER, kazda kopia lub podrobiony produkt musi ponosi¢
odpowiedzialno$¢ prawng.

14 EMC-Deklaracja zgodnosci

Urzadzenie zostato przetestowane i homologowane zgodnie z normg EN 60601-
1-2 w zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej. Nie gwarantuje to jednak, ze
urzadzenie nie bedzie narazone na zaklocenia elektromagnetyczne. Nalezy unikaé
uzywania urzadzenia w $rodowisku o wysokim poziomie zaktocen
elektromagnetycznych.

Opis techniczny dotyczacy emisji elektromagnetycznej
Tabela 1: Deklaracja - emisje elektromagnetyczne

Wytyczne i deklaracja producenta - emisje elektromagnetyczne
Model Endo Radar Pro jest przeznaczony do uzytku w srodowisku elektromagnetycznym
okreslonym ponizej. Klient lub uzytkownik modelu Endo Radar Pro powinien upewnic sie, ze|
jest on uzywany w takim srodowisku.

Test emisji spalin Zgodnos¢ Srodowisko elektrf) ma'gnetyczne )
wskazowki
Model Endo Radar Pro wykorzystuje|
energic RF tylko do  swoich|
Emisje RF Grupa 1 wewnetrznych funkcji. W zwigzku z tym)|
CISPR 11 jego emisje RF sg bardzo niskie i nie]
powinny powodowaé zadnych zaktocen|
w pobliskim sprzecie elektronicznym.
Emisje RF Klasa B Model Endo Radar Pro jest odpowiedni
CISPRI11 do stosowania we wszystkich obiektach,
[Emisja harmonicznych lECKlasa A w tym w obiektach mieszkalnych i
61000-3-2 bezposrednio podiaczonych do|
'Wahania napigcia / emisja publicznej sieci niskiego napiecia, ktora|
migotania  $wiatta  1EC|Zgodnosé¢ zasila budynki wykorzystywane do|
61000-3-3 celow domowych.

Opis techniczny dotyczacy odpornosci elektromagnetycznej
Tabela 2: Wytyczne i deklaracja - odpornos¢ elektromagnetyczna

Wytyczne i deklaracja - odpornos¢ elektromagnetyczna
Model Endo Radar Pro jest przeznaczony do uzytku w $rodowisku elektromagnetycznym
okreslonym ponizej. Klient lub uzytkownik modelu Endo Radar Pro powinien upewnic sie, ze|
jest on uzywany w takim srodowisku.

. Srodowisko
.. | Poziom testowy . L
Test odpornosci Poziom zgodnosci elektromagnetyczne -

IEC 60601 L

wskazowki
'Wytadowania Styk +8 kV Styk +8 kV Podlogi  powinny  by¢
elektrostatyczne {2, +4, £8, +2,  +4,  £8, +£15kV|drewniane, betonowe lub 7
(ESD) 1IEC 61000-15 kV powietrze |powietrze ptytek ceramicznych. Jesli
4-2 podtogi pokryte sg|
materialem syntetycznym,
wilgotnos$c wzglednal
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powinna  wynosi¢
najmniej 30%.

CO|

IEC 61000-4-11

(30% zanurzenia w
UT) dla 25 cykli
<5% UT (>95%
zanurzenia w UT)
dla 250 cykli

Elektryczne H2kV  dla  linii2kV dla linii zasilajgcych Jakos¢ zasilania sieciowego|
szybkie stanylzasilajacych [powinna odpowiadad
przejsciowe/udarypr1kV - dla  liniil typowemu srodowiskul
IEC 61000-4-4  |wejSciowych/wyjsci komercyjnemu lub|
owych szpitalnemu.
Surge H0,5, +£1kV linia do0,5, £1kV linia do linii  [Jako$¢ zasilania sieciowego
IEC 61000-4-5  [linii +0,5, +1, £2kV linia dopowinna odpowiadag|
H0,5, =1, £2kV linialziemi typowemu srodowiskul
do ziemi komercyjnemu lub|
szpitalnemu.
Spadki napigcia,<5% UT (>95%<5% UT Jakos¢ zasilania sieciowego
krotkie przerwy izanurzenia w UT)(>95% spadek UT.) przezpowinna odpowiadad]
wahania napigciadla 0,5 cyklu <5%)0,5 cyklu typowemu srodowiskul
na liniachlUT (>95%<5% UT komercyjnemu lub|
wejsciowych zanurzenia w UT)(>95% spadek w UT). szpitalnemu. Jesli
zasilania dla 1 cyklu 70% UT|dla 1 cyklu uzytkownik modeli Endo

70% UT
(30% spadek UT) przez 25
cykli

5% UT
(>95% spadek UT) przez
250 cykli

Radar Pro wymaga ciaglej
pracy podczas przerw w|
zasilaniu, zaleca si¢, aby
modele Endo Radar Pro
byty zasilane z zasilacza)
awaryjnego lub|
akumulatora.

Czestotliwo$é
zasilania

(50/60 Hz) pole
magnetyczne 1EC]
61000-4-8

30A/m

30A/m

lPola  magnetyczne o
czestotliwosci zasilanial
powinny by¢ na poziomach|
charakterystycznych  dlaj
typowej  lokalizacji  w|
typowym Srodowiskul
komercyjnym lub

szpitalnym.

testowego.

UWAGA UT to napigcie sieciowe pradu przemiennego przed zastosowaniem poziomu|

Tabela 3: Wytyczne i deklaracja - odporno$¢ elektromagnetyczna w zakresie
rzewodzonych i promieniowanych czestotliwo$ci radiowych

Wytyczne i deklaracje - Odporno$é elektromagnetyczna

Model Endo Radar Pro jest przeznaczony do uzytku w $rodowisku elektromagnetycznym)
okreslonym ponizej. Klient lub uzytkownik modelu Endo Radar Pro powinien upewni¢ sie, ze|
jest on uzywany w takim srodowisku.

Test odpomosci Poziom testowy Poziom Srodowisko elektromagnetyczne -
IEC 60601 zgodnosci wskazowki
Przewodzone 3 Vrms IPrzenosne i  mobilne  urzadzenia|
czestotliwosci (150 kHz do 80 3V komunikacyjne RF nie powinny by¢
radiowe IEC]MHz 6V uzywane blizej jakiejkolwiek czgsci
61000-4-6 6 Vrms modelu Endo Radar Pro, w tym kabli, niz
3V/m . .. .
Przewodzone  [Pasmo zalecana odleglo$¢ separacji obliczona naj
czestotliwosci  [czestotliwosci odstawie roOwnania majacego|
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radiowe IECISM zastosowanie do czg¢stotliwoséci nadajnika,
61000-4-6 3 V/m Zalecana odlegltos¢

IPromieniowane [80 MHz do 2,7 d=1,2xP"?

czestotliwosci  |GHz d=2xP"?

radiowe  IEC d=1,2xP"* 80 MHz do 800 MHz
61000-4-3 d=2,3xP"* 800 MHz do 2,7 GHz

gdzie P to maksymalna moc wyjsciowa|
nadajnika w  watach (W) wedlug
producenta nadajnika, a d to zalecana
odleglos¢ w metrach (m).

Natezenia pol ze statych nadajnikow RF,
okreslone w badaniul
elektromagnetycznym terenu,® powinny|
by¢ nizsze niz poziom zgodnosci W
kazdym zakresie czgstotliwosci.?

W poblizu urzadzen oznaczonych
ponizszym symbolem moga wystgpowac
zaktocenia:

UWAGA I Przy 80 MHz i 800 MHz obowiazuje wyzszy zakres czestotliwosci.
UWAGA 2 Niniejsze wytyczne moga nie mie¢ zastosowania we wszystkich sytuacjach. Na|
propagacje fal elektromagnetycznych ma wptyw pochtanianie i odbijanie od struktur, obiektow
i ludzi.
* Natezenia pola pochodzacego od statych nadajnikéw, takich jak stacje bazowe telefondw|
komorkowych/bezprzewodowych i stacjonarnych radiotelefondw przenosnych, amatorskich|
stacji radiowych, nadajnikow radiowych AM i FM oraz nadajnikow telewizyjnych, nie moznal
doktadnie przewidzie¢ teoretycznie. Aby oceni¢ $rodowisko elektromagnetyczne ze wzgleduy|
na state nadajniki RF, nalezy rozwazy¢ badanie elektromagnetyczne terenu. Jesli zmierzone
natezenie pola w lokalizacji, w ktorej uzywany jest model Endo Radar Pro, przekraczal
odpowiedni poziom zgodnosci RF powyzej, model Endo Radar Pro powinien by¢
obserwowany w celu sprawdzenia normalnego dziatania. W przypadku zaobserwowania|
nieprawidtowego dziatania moga by¢ konieczne dodatkowe $rodki, takie jak zmiana orientacji
lub lokalizacji modelu Endo Radar Pro.
> W zakresie czgstotliwosci od 150 kHz do 80 MHz natgzenie pola powinno byé mniejsze niz
3 V/m.
Tabela 4: Zalecane odleglo$ci migdzy przeno$nym i mobilnym sprzetem komunikacyjnym
RF a modelem Endo Radar Pro

Zalecane odleglo$ci miedzy przenosnym i mobilnym sprzetem komunikacyjnym RF a

modelem Endo Radar Pro

Model Endo Radar Pro jest przeznaczony do uzytku w srodowisku elektromagnetycznym, w|
ktorym promieniowane zaklocenia RF sa kontrolowane. Klient lub uzytkownik modelu Endo
Radar Pro moze poméc w zapobieganiu zakloceniom elektromagnetycznym, utrzymujac]
minimalng odleglos¢ migdzy przenosnym i mobilnym sprzetem komunikacyjnym RF]
(nadajnikami) a modelem Endo Radar Pro zgodnie z ponizszymi zaleceniami, zgodnie Z
imaksymalna mocg wyj$ciowa sprzgtu komunikacyjnego.

Znamionowa Odlegto$¢ w zaleznosci od czestotliwosci nadajnika m
maksymalna MO |1 50kHz do SOMHz | 80MHz do 800MHz SOOMIHZ do %101
Rt . d=1,2xP1? d=1,2xP12 :
0,01 0,12 0,12 0,23
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0,1 0,38 0,38 0,73
1 12 12 23
10 3.8 3.8 73
100 12 12 23

'W przypadku nadajnikdw o maksymalnej mocy wyjsciowej niewymienionej powyzej, zalecang|
odlegto$¢ d w metrach (m) mozna oszacowa¢ za pomoca rownania majacego zastosowanie do|
czestotliwosci nadajnika, gdzie P jest maksymalng moca wyjsciowa nadajnika w watach (W)
zgodnie z danymi producenta nadajnika.

UWAGA 1 Przy 80 MHz i 800 MHz. obowigzuje odlegto$¢ separacji dla wyzszego zakresu|
czestotliwosci.

UWAGA 2 Niniejsze wytyczne moga nie mie¢ zastosowania we wszystkich sytuacjach. Nal
propagacje fal elektromagnetycznych ma wptyw pochtanianie i odbijanie od struktur, obiektow
i ludzi.
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