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1 Wprowadzenie

1.1 Wstep

Firma Guilin Woodpecker Medical Instrument Co., Ltd. Jest
nowoczesnym przedsiebiorstwem zajmujgcym sie produkcja, rozwojem
oraz badaniami nad sprzetem stomatologicznym. Gtéwnymi produktami
firmy Woodpecker s3: skalery ultradzwiekowe, lampy polimeryzacyjne,
endometry, mikrosilniki endodontyczne oraz aparaty do piezochirurgii.

1.2 Wprowadzenie

Mikrosilniki endodontyczne sg wykorzystywane w stomatologii przy

opracowywaniu kanatéw, zapaleniu miazgi, martwicy miazgi oraz innego

typu zabiegach endodontycznych.

Charakterystyka urzgdzenia Woodpecker ENDO RADAR:

a) Urzadzenie pozwala na pomiar dtugosci kanatu, opracowywanie
kanatéw oraz tryb taczony, kiedy pomiar jest wykonywany podczas
opracowywania kanatu.

b) Precyzyjne systemy pomiarowe pozwalajg dopasowa¢ moment
obrotowy dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem narzedzia w kanale

c) Bezprzewodowa raczka, Swoboda ruchu.

d) Akumulator o wysokiej pojemnosci z wygodnym systemem fadowania
bezprzewodowego pozwala na dtugg nieprzerwang prace.

1.3 Konfiguracja produktu




1.3.1 Budowa
Endo Radar sktada sie z raczki mikrosilnika, katnicy oraz zestawu

przewodow oraz akcesoridw.
1.3.2 Akcesoria

I e B ===

Rekojes¢ mikrosilnika Katnica

Przewéd pomiarowy  Uchwyt Klips wargowy Sonda
narzedzia
% )

Tester Adapter do smar‘(')'wania

Aee . T 0T

Stelaz i podtgczenie oswietlenia Silikonowa ostona ochronna

LED
1.4 Zastosowanie

Endo Radar jest wyposazony w bezprzewodowy mikrosilnik z kontrolg

momentu obrotowego oraz predkosci obrotowej pozwalajgcy
wykorzystywac narzedzia obrotowe oraz oscylacyjne podczas zabiegéw
endodontycznych.
1.5 Zakres zastosowania

1.5.1 ENDO RADAR mozna stosowac przy chorobach miazgi oraz
opracowywaniu kanatéow zebowych.

1.5.2 ENDO RADAR moze by¢ wykorzystywany tylko w szpitalach, klinikach i
gabinetach stomatologicznych wytgcznie przez wykwalifikowany personel.
1.5.3 Przeciwwskazania

W przypadku, gdy pacjent posiada rozrusznik serca (lub inne medyczne

3



urzadzenia elektryczne) i zostat ostrzezony, aby nie uzywac drobnych
urzadzen elektrycznych (takich jak golarki czy suszarki) niewolno stosowac
urzgdzenia ENDO RADAR.

1.5.4 Klasyfikacja sprzetu

Urzadzenie elektryczne o zasilaniu wewnetrznym.

Zafgczone czesci: uchwyt narzedzia, klips wargowy, sonda, katnica.

Type B applied part.

Urzadzenie nieprzystosowane do uzycia w obecnosci fatwopalnych gazéw
anestetycznych oraz podtlenku azotu.

1.5.5 Gtéwne parametry techniczne:

Akumulator: Baza 2600mAh, 11.1V

Raczka mikrosilnika: 750mAh,3.7V

Zasilacz: ~100V-240V 0.8A 50Hz/60Hz

Zakres momentu: 6mNmM~40mNm(0.6Ncm~4Ncm)

Predkos¢ obrotowa: 100rpm~650rpm

1.5.6 Warunki pracy

Temperatura otoczenia: +5°C~+40°C

Wilgotnos¢ wzgledna: 30%~75%

Cisnienie atmosferyczne:70kPa~106kPa

1.6 Uwagi A

1.6.1 Urzadzenie moze by¢ wykorzystywane wytgcznie w odpowiednich
lokalizacjach, tylko przez wykwalifikowany personel.

1.6.2 Uzywaj wytgcznie dedykowanych akumulatoréw. Nigdy nie uzywaj
zamiennikow, moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia sprzetu.

1.6.3 Nie narazaj urzadzenia na kierunkowe i bezkierunkowe zrédta ciepta.
Przechowuj urzadzenie w bezpiecznych warunkach.

1.6.4 Urzadzenie wymaga szczegdlnej ostroznosci zgodnie z wymogami
zgodnosci (EMC) i musi by¢ uzytkowane w petnej zgodnosci z zaleceniami
EMC zawartymi w niniejszej instrukcji. Szczegdlnie, nie nalezy uzywacé
urzadzenia w sgsiedztwie lamp fluorescencyjnych, nadajnikdw radiowych
oraz innych urzadzen sterowanych bezprzewodowo.

1.6.5 Dtuga praca urzadzeniem moze prowadzi¢c do przegrzania
mikrosilnika. Pozwdl na schtodzenie mikrosilnika. Jesli problem bedzie sie
powtarzat, skontaktuj sie z dystrybutorem.



1.6.6 Port USB w bazie moze by¢ wykorzystywany wytacznie do
podfaczenia przewodu do gniazda USB w rgczce mikrosilnika.

1.6.7 Nadmierne przegrzanie: mikrosilnik nie moze by¢ uzywany w
sposodb ciggty dfuzej niz 10 minut.

1.6.8 Jesli mikrosilnik bedzie pracowat przez 10 minut w sposéb ciggty
temperatura raczki i katnicy moze osiggnac¢ 56°C.

Katnica

1.6.9 Uzywaj wytacznie oryginalnej katnicy WOODPECKER.

1.6.10 Nigdy nie wciskaj przycisku na gtéwce katnicy, kiedy silnik pracuje.
Moze to doprowadzi¢ wypadniecia instrumentu lub przegrzania
mechanizmu przycisku.

1.6.11 Nigdy nie zdejmuj katnicy z rgczki podczas pracy mikrosilnika.
1.6.12 Uzywaj tylko nieuszkodzonych narzedzi kanatowych.

1.6.13 Wktadaj narzedzia wytacznie, kiedy mikrosilnik jest catkowicie
zatrzymany

1.6.14 Nigdy nie dotykaj poruszajacych sie elementéw podczas pracy lub
zatrzymywania mikrosilnika.

1.6.15 Przed zabiegiem sprawdz czy zaden z elementdw katnicy nie jest
uszkodzony lub poluzowany.

Narzedzia kanatowe

1.6.16 Przed uzyciem upewnij sie, ze narzedzie jest bezpiecznie
zamontowane.

1.6.17 Nigdy nie uzywaj narzedzi rotacyjnych w trybie oscylacyjnym.
1.6.18 Nigdy nie uzywaj narzedzi oscylacyjnych w trybie rotacyjnym.
1.6.19 Uzywaj wytacznie ustawien momentu i predkosci obrotowe;j
rekomendowanych przez producenta narzedzi.



2 Instalacja i ustawienia

L.

Switch label

2.1 Usun naklejke z napisem: “Switch label” przed pierwszym uzyciem.
2.2 7 tytu bazy znajduje sie otwér z przyciskiem stuzgcym do resetowania
urzadzenia. W sytuacji koniecznosci resetu urzadzenia nalezy wtozyc¢ igte w
otwor celem wecidniecia przycisku.
2.3 Instalacja i zdejmowanie katnicy
2.3.1 Instalacja katnicy
Ustaw wystajgcg koricdwke katnicy w osi otworu w rekojesci mikrosilnika,
katnice w otwdr w rekojesci az do ustyszenia klikniecia.
Katnice mozna zainstalowac w 6 regulowanych pozycjach gtowy.

Katnica moze zosta¢ zamontowana w 6 pozycjach.

N ae"°

2.3.2 Zdejmowanie katnicy

Zdejmij katnice poprzez delikatne pociggniecie jej prosto z rekojesci
mikrosilnika. Przed montazem lub demontazem katnicy upewnij sie, ze
rekojes¢ mikrosilnika jest wytgczona.

2.4 Zaktadanie i zdejmowanie silikonowej ostony

2.4.1 Zaktadanie ostony

Naciggnij silikonowg ostone powoli w kierunku raczki mikrosilnika.
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2.4.2 Zdejmowanie ostony

Sciagnij ostone powoli, prosto w kierunku gtéwki katnicy.

2.5 Zaktadanie i zdejmowanie stelaza i mocowania oswietlenia
2.5.1 Zakfadanie

Wocisnij osiowo stelaz w gniazdo w rekojesci mikrosilnika, zacisnij klips na
katnicy.

2.5.2 Zdejmowanie

Wyciagnij wspdlnie stelaz razem z katnica z rekojesci mikrosilnika,
nastepnie zdejmij klips z katnicy. W przeciwnym wypadku stelaz lub
gniazdo w rekojesci mogg zostac uszkodzone.

2.6 Wktadanie i wyjmowanie narzedzi

2.6.1 Wktadanie

Wocisnij narzedzie do mocowania narzedzia az do jego zatrzymania.
2.6.2 Wyjmowanie

Wocisnij przycisk na gtéwce katnicy i wyciggnij narzedzie.

Przed wktadaniem i wyjmowaniem narzedzi upewnij sie, ze rekojesc
mikrosilnika jest wytgczona.



2.7 Przyciski na bazie (tryb mikrosilnika)

1 2 3 4 5 6

TORQUE SPEED F ILE

39397

1514 1312 1110 9 8

1 POWER Witgczanie/Wytaczanie urzadzenia

2 AUTOREV  Automatyczny tryb bezpieczenstwa
3 REV Wybér kierunku obrotéw

4 MEMO Zapis ustawien uzytkownika

5 VoL Dostosowanie gtosnosci sygnatow

6 LED Sygnalizacja fadowania bezprzewodowego raczki
7 SYSTEM Wybdr system narzedzi

8 FILE+ Wybdr konkretnego narzedzia

9 FILE- Wybér konkretnego narzedzia

10 SPEED+ Zwiekszenie predkosci obrotowe;j
11 SPEED- Zmniejszenie predkosci obrotowej
12 TORQUE+ Zwiekszanie momentu obrotowego
13 TORQUE- Zmniejszanie momentu obrotowego
14 SET Kalibracja parametréw

15 EN-Ap Wybér trybu pracy



2.8 Przyciski na bazie (Tryb endometru)

1

©

SPEED

S,
2 3 4

1 vOoL Dostosowanie gtosnosci sygnatow

2 En-Ap Wybér trybu pracy

3,4 SPEED +- Wybor punktu wierzchotkowego (zakres od 10 do
wierzchotka 00)

2.9 Przyciski na bazie (Tryb tgczony mikrosilnik + endometr)

2

©)

SPEED FILE NITI

@ OO 6
ole|

- OO

1 6
1 SET Wocisnij przycisk na wiecej niz 1 sekunde, aby przejs¢ do
trybu tgczonego
2 VoL Dostosowanie gtosnosci sygnatow

3,4 SPEED +- Wybér punktu wierzchotkowego (zakres od 10 do

wierzchotka 00)
8



5,6 FILE +-  Zmiana wyboru ustawienia trybdéw
7 SYSTEM Wyboér trybu do edycji
AP.REV | Automatyczna zmiana kierunku w punkcie
wierzchotkowym

Narzedzie zmieni kierunek obrotéw po osiggnieciu przez korncéwke punktu
wierzchotkowego.

AP.STOP | Automatyczne zatrzymanie w punkcie wierzchotkowym

Narzedzie zatrzyma sie po osiggnieciu przez koncowke punku
wierzchotkowego.

CvAUTO | Wiaczenie automatycznego startu

Narzedzie zacznie sie obraca¢ po umieszczeniu w kanale.

g

Wytaczenie automatycznego startu

S| D | Wiaczenie zwolnienia w punkcie wierzchotkowym

i

Narzedzie zwolni po osiggnieciu przez koricdwke punktu wierzchotkowego.

<

ST Wytgczenie zwolnienia w punkcie wierzchotkowym

Biblioteka narzedzi

2.9.1 Urzadzenie zawiera biblioteke ustawien popularnych narzedzi NiTi.

2.9.2 Postepuj zgodnie z wytycznymi producenta narzedzi. Uzywaj tylko

programu dla posiadanych narzedzi.

2.9.3 Wskazania dotyczgce momentu i predkosci obrotowej mogga

zosta¢ zmienione przez producenta narzedzi bez uprzedniego

poinformowania. Zweryfikuj, czy ustawienia sg prawidtowe przed

rozpoczeciem pracy.

2.9.4 Jezeli posiadasz narzedzia inne niz dostepne w bazie, mozesz utworzy¢

jeden z 8 programoéw zgodnie z wytycznymi producenta.

2.9.5 Nigdy nie uzywaj narzedzi oscylacyjnych w trybie rotacyjnym. Nigdy

nie uzywaj narzedzi rotacyjnych w trybie oscylacyjnym.

2.9.6 Tryb oscylacyjny

a)Nie mozna regulowacd predkosci i momentu w trybie oscylacyjnym

b)W systemach oscylacyjnych dostepne sg 3 katy oscylacyjne

¢) Po osiggnieciu maksymalnego momentu mikrosilnik zmieni kierunek
obrotéw, jesli sytuacja bedzie sie powtarzata usun narzedzie z kanatu i go
oczysé.



2.10 Wyswietlacz w bazie
6

7 8 9
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1 SYSTEM Wybrany system narzedzi

2 FILE Wybrane narzedzie
3 SPEED Predkos¢ obrotowa (tylko w trybie rotacyjnym)
4 TORQUE Graniczna warto$¢ momentu obrotowego

5 PASEK MOMENTUAktualna wartos¢ momentu obrotowego
6 AUTO REWERS  Ustawienie trybu zabezpieczenia narzedzia po
osiggnieciu granicznego momentu obrotowego:

cAU9y  Automatyczna zmiana kierunku obrotow i kontynuacja

2802)  Automatyczna zmiana kierunku obrotéw

Wytgczenie automatycznej zmiany kierunku obrotéw
7 KIERUNEK OBROTOW
¢ obroty zgodne z ruchem wskazéwek zegara

) obroty przeciwne do ruchu wskazéwek zegara

) tryb oscylacyjny

8 AKUMULATOR
(=) Petne natadowanie

=D 15%-80% Natadowania

(- Akumulator roztadowany konieczne podtaczenie zasilania

9 GLOSNOSC
W)  Wysoka gtodnosé

0 Niska gtosnos¢

| Tryb bezgtoény
10 PASEK ENDOMETRU

13



2.11 Diody na rekojesci mikrosilnika

2.11.1 Stan natadowania akumulatora
a) m 1+ (zielony) akumulator natadowany
b) m—» (z6tty) 30%-60% natadowania
C) m 3} (czerwony) mniej niz 30% natadowania, akumulator
powinien zosta¢ niezwtocznie natadowany.
2.11.2 Stan potaczenia bezprzewodowego
a) =~ (zielony) prawidtowa komunikacja z baza
b) -~ (brak swiatta) Roztagczony, przytrzymaj dtuzej przycisk na
rekojesci silnika, aby zrestartowac potgczenie.
2.12 Tryb uspienia
Po 3 minutach nieuzywania rekojes¢ mikrosilnika automatycznie sie
wytgczy. W trybie uspienia po wcisnieciu przycisku rekojes¢ mikrosilnika
natychmiast sie wtgczy.

3 Tryb Mikrosilnika

3.1 Uruchamianie i wytaczanie bazy

3.1.1 Uruchamianie: Wcisnij przycisk POWER przez kilka sekund, pojawi
sie ekran powitalny.

3.1.2 Wytgczanie: Wcisnij przycisk POWER przez 1 sekunde, ekran sciemni
sie, urzadzenie sie wytaczy.

3.2 Uruchamianie i wytgczanie rekojesci

3.2.1 Uruchamianie. Wcisnij przycisk na rekojesci, kiedy niebieska dioda
zaswieci sie, rekojes¢ jest gotowa do pracy.

3.2.2 Wytgczanie. Wcisnij dtuzej przycisk na rekojesci, aby jg wytaczyé.

14



3.3 Tryby ochronne

3.3.1 Auto rewers

Podczas pracy, jesli obcigzenie osiggnie poziom graniczny mikrosilnik
zmieni kierunek obrotéw, po zmniejszeniu obcigzenia mikrosilnik powréci
do pierwotnego kierunku obrotdéw.

= fa—

)

3.3.2 AUTOSTOP

Podczas pracy, jesli obcigzenie osiggnie poziom graniczny mikrosilnik

zmieni kierunek obrotéw, po zmniejszeniu obcigzenia mikrosilnik zatrzyma

sie.

Wocisnij przycisk na rekojesci dwukrotnie, aby zrestartowaé mikrosilnik.
P [

NI S mch

| - |

3.3.3 Wytaczony auto rewers
Jesli obcigzenie osiggnie poziom graniczny mikrosilnik zatrzyma sie.
Wocisnij przycisk na rekojesci dwukrotnie, aby zrestartowaé mikrosilnik.

15



3.4 Wyswietlanie momentu obrotowego

1 -50% ustawionego, granicznego momentu obrotowego

2 — 80% ustawionego, granicznego momentu obrotowego

3 —100% ustawionego, granicznego momentu obrotowego, mikrosilnik
zatrzyma sie.

| | |

1 2 3

3.5 Wybor system narzedzi

Wocisnij przycisk SYSTEM, aby zmieni¢ system narzedzi. Wcisnij przycisk
FILE, aby zmieni¢ narzedzie.

3.6 Ustawienia uzytkownika

Urzadzenie ma mozliwo$é zaprogramowania 8 programow uzytkownika:
Programowanie ustawien uzytkownika:

a) Wcisnij przycisk SYSTEM, aby przej$¢ do programéw uzytkownika

b) Wcisnij przycisk FILE, aby przej$¢ do podsystemu

c) Ustaw pozadang predkos¢ i graniczny moment obrotowy

d) Wcisnij przycisk MEMO, aby zapamieta¢ program. Sygnat dzwiekowy
potwierdzi poprawny zapis.

3.7 Zmiana predkosci i momentu obrotowego

Wocisnij przycisk SPEED, aby zmieni¢ graniczng predkos¢ obrotowa.
Wocisnij przycisk TORQUE, aby zmieni¢ graniczny moment obrotowy.
Predkos¢ i moment obrotowy nie mogg by¢ zmienione dla systemdw
oscylacyjnych.

3.8 Kalibracja

Ta funkcja stuzy zmniejszeniu fluktuacji w predkosci obrotowej w
mikrosilniku i zmianach momentu obrotowego w katnicy.

Kalibracja jest rekomendowana po instalacji nowej katnicy lub po dtugim
okresie eksploatacji.

d) Umies¢ katnice w rekojesci mikrosilnika
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b)
0
d

)
)

Wocisnij przycisk “En-Ap” aby wybrac tryb mikrosilnika

Wocisnij przycisk “SET” dtuzej niz 1 sekunde, aby wejs¢ do ustawien
Wocisnij przycisk “FILE” i wybierz “Contra-angle Calibration” nastepnie
wcisnij przycisk "SYSTEM” przejs¢ do kalibracji.

Uruchom mikrosilnik, aby rozpoczg¢ kalibracje.

Na wyswietlaczu pojawi sie napis “Calibration Successed” i wyswietlacz
powrdci do pierwotnego stanu.

3.9 tadowanie akumulatoréw

3.9.1 tadowanie bazy

Kiedy dioda LED w bazie zaswieci sie na czerwono nalezy niezwtocznie
podtaczy¢ zasilacz.

3.9.2 tadowanie rekojesci

Rekojes¢ mozna tadowac w sposdb bezprzewodowy lub przewodowy

a)

tadowanie bezprzewodowe: kiedy baza pracuje umiesc rekojes¢ w

bazie, dioda na rekojesci wiaczy sie.

b)

tadowanie przewodowe: podfacz przewdd USB miedzy rekojescig a

baza, kiedy konieczne jest fadowanie rekojesci podczas pracy.

a.

b.

:‘
4
4

/4

/A OSTRZEZENIA

Nie otwieraj urzgdzenia, nie wymieniaj akumulatora. Moze to
doprowadzi¢ do zwarcia i uszkodzenia urzadzenia.
W przypadku wycieku z akumulatora natychmiast przerwij uzywanie
urzadzenia i dostarcz urzadzenia do autoryzowanego serwisu celem
naprawy.
Nie uzywaj innego przewodu USB do fadowania niz ten dostarczony
ze sprzetem, moze to doprowadzi¢ do uszkodzen.
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4 Tryb endometru

4.1 Podtaczenie okablowania
4.1.1  Podtacz przewdd pomiarowy z lewej strony bazy.

a) Umiesc¢ urzadzenie na stabilnym podtozu, unikaj przypadkowych
uderzen. Nieuwazne uzywanie sprzetu moze doprowadzi¢ do jego
uszkodzenia.

b) Wszystkie ztgcza i wtyczki powinny by¢ prawidtowo podtgczone przed
rozpoczeciem pomiaréw.

4.1.2 Podtacz klips wargowy i sondy w dwa odpowiednie gniazda w
przewodzie pomiarowym.

Uwaga:

Podczas roztgczania klipsu wargowego i uchwytu narzedzia pociagnij

N\ X N

N

delikatnie za obie strony ztgcza. Nie wolno ciggnac¢ lub szarpaé przewodow
pomiarowych.



4.2 Prawidtowa obstuga

a) Przytrzymaj wcisniety przycisk En-Ap aby przejs¢ do trybu endometru.
b) Sprawdz poprawnos¢ podtaczenia przewodu pomiarowego.

c) Upewnij sie, ze klips wargowy i uchwyt narzedzia sg prawidtowo
podfaczone do przewodu pomiarowego.

d) Dotknij klipsem wargowym zagiety metalowy element uchwytu
narzedzia. Na wyswietlaczu powinien pojawic sie pomiar ‘-3’. Jesli pomiar
jest inny oznacza to uszkodzenie przewoddéw pomiarowych, ktére powinny
by¢ wymienione.

o
D o
i
l
w

(8a) (8b)
4.3 Wyjasnienie interfejsu
a) Na ekranie wyswietlane jest potozenie narzedzia w kanale za pomocg
paska postepu.
b) Narzedzie znajduje sie w bezposrednim poblizu wierzchotka, kiedy
pasek osiggnie kolor pomaranczowy (8b)
c) Narzedzie przekracza wierzchotek po zapaleniu sie czerwonego znaku
(8c), jednoczesnie urzgdzenie zacznie wydawac ciggty dzwiek
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Picture 9(a)
1 ok. 2mm do wierzchotka

2 ok. 0.6mm do wierzchotka
3 wierzchotek
4.4 Test endometru. (Wykonywac co 2 tygodnie)
Uzytkownik moze wykonac test poprawnosci dziatania endometru wg
ponizszej instrukcji:
a) Wyciggnij przewdd pomiarowy i wytacz urzadzenie
b) Umiesc tester w gniezdzie przewodu pomiarowego
c) WHtacz urzadzenie i za pomoca przycisku En-Ap przejdz do trybu
endometru. Jezeli na wyswietlaczu znajduje sie pomiar “02”lub
”03” lub ”04” oznacza to, ze urzgdzenie pracuje prawidtowo.

)

-
a8

APEX

-

4.5 Pomiar

4.5.1 Podtacz przewody pomiarowe do bazy, uruchom urzadzenie,
nastepnie wcisnij przycisk “En-Ap” aby przejs¢ do trybu endometru.

4.5.2 Kiedy urzadzenie uruchamia sie mozesz wcisng¢ przycisk “Power” aby
przerwac uruchamianie.

4.5.3 Za pomoca przycisku “VOL” mozesz zmienié gtosnos¢ sygnatdw.

4.5.4 Zawies klips wargowy, upewnij sie ze ma on kontakt ze $luzéwkg
Rys. 17.

4.5.5 7tap narzedzie za pomocg uchwytu. Sygnaty wizualne i dZzwiekowe
pojawig sie, kiedy narzedzie znajdzie sie w odlegtosci mniejszej niz 2 mm
od wierzchotka Rys. 18.
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_ warga uchwyt g |
=7 \lips i ra,f_r - Scisnij
& wargowy e
A 1. Sciznij zacisk
L 2. tap narzedzie
' 3. Rozluinij zacisk
Rys. 17 Rys. 18

UWAGA:
a. Chwytaj narzedzie za metalowg czes¢ powyzej czesci robocze;j.

b.

Rys. 19

Unikaj chwytania za cze$¢ robocza narzedzia. Nie dotykaj palcami
czesci roboczej narzedzia, moze to doprowadzi¢ do jego
zabrudzenia lub uszkodzenia.

. Nie uzywaj zuzytego uchwytu, moze to doprowadzi¢ to skutkowac

niedoktadnoscig pomiaru.

. Rys. 20a przedstawia prawidlowo ztapane narzedzie,

Rys. 20b przedstawia nieprawidtowo ztapane narzedzie.

4.5.6 Kiedy narzedzie osiggnie wierzchotek dopasuj gumowy stoper na
narzedziu do punktu referencyjnego. Nastepnie wyciggnij narzedzie i
zmierz dtugosé roboczg Rys. 21.

4.6 Komponenty, ktére majg kontakt z pacjentem powinny by¢
sterylizowane w wysokiej temperaturze i wysokim cisnieniu. Przewody
pomiarowe powinny by¢ dezynfekowane za pomoca srodka o zawartosci
alkoholu powyzej 75%.
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Marzedzie
kanatowe

Uchwyt
_narzedzia

00
T

Unikaj chwytania za czesc roboczg

Rys. 19 Rys. 20

narzedzie

gumaowy stoper Tﬂ'}

Rys. 21

4.7 Czyszczenie i dezynfekcja
4.7.1 Uzywaj alkoholu lub mydta do czyszczenia i dezynfekcji przewoddw
pomiarowych, bazy oraz rekojesci mikrosilnika.
4.7.2 Nie uzywaj odczynnikdw chemicznych.
4.7.3 Uchwyt pomiarowy, sonda, klips wargowy i katnica muszg byc¢
czyszczone, dezynfekowane i sterylizowane przed kazdym pacjentem.

A uwaca

Przewdd pomiarowy nie moze by¢ czyszczony przy wysokiej temperaturze i
wysokim cisnieniu.
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5.1 Podtaczenie bazy

5.1.1 Podtacz przewdd pomiarowy do gniazda po lewej stronie bazy.
5.1.2 Umiesc¢ wtyk klipsu wargowego w biatym gniezdzie przewodu
pomiarowego.

5.1.3 Umies¢ wtyk USB w gniezdzie z prawej strony bazy.

5.2 Podtaczenie mikrosilnika i katnicy

5.2.1 Zatéz silikonowg ostone na katnice.

5.2.2 Zamontuj katnice w rekojesci mikrosilnika.

5.2.3 Zainstaluj stelaz w rekojesci mikrosilnika i zacisnij uchwyt na katnicy
5.2.4 Zainstaluj narzedzie w katnicy, zatéz uchwyt na narzedzie.

5.2.5 Umies¢ wtyczke micro USB w gniezdzie w rekojesci mikrosilnika.

5.3 Ustawienia bazy

Wocisnij przycisk “En-Ap” aby przejs¢ do trybu taczonego, wybierz
system narzedzi.

5.3.1 Ustawienia w trybie tgczonym patrz punkt 2.9

5.4 Testowanie potaczenia (Wykonac¢ przed kazdym uzyciem)
Dotknij narzedziem klipsu wargowego, pomiar powinien pokaza¢ wartosc¢
“-3”, w przeciwnym razie przewdd pomiarowy powinien zostac
wymieniony.

:
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5.5 Zawies klips wargowy w kaciku ust pacjenta.
5.6 Wtacz rekojesé mikrosilnika, aby rozpoczaé prace.
5.7 Wyswietlanie powiekszonego kanatu w trybie tgczonym:

CRevD) (@ W) =

SYSTEM 7 ﬁ" 1

PROGRAM || —

-y | |= 2
350RFM ‘ 3

00
4 ok. 2mm do wierzchotka

5 ok. 0.6mm do wierzchotka
6 wierzchotek

6 Rozwigzywanie problemow

W przypadku wystgpienia problemoéw z uzyciem system ENDO RADAR
najpierw sprawdz ponizsze punkty. Jesli zadne rozwigzanie nie
odpowiada wystepujagcemu problemowi lub problem nie udato sie
rozwigza¢ urzadzenie moze by¢ uszkodzone. W takim przypadku
skontaktuj sie z dystrybutorem.
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mikrosilnika z
baza

Problem Przyczyna Rozwigzanie

Nie mozna 1. Problem z 1. Przytrzymaj wcisniety
potfaczy¢ komunikacjg przycisk “ON/ OFF” na
rekojesci bezprzewodowa. rekojesci przez 5 sekund,

2. Rekojesc¢ zbyt
daleko od bazy.

aby ja wytaczy¢, nastepnie
uruchom ja ponownie.

2. Zmniejsz odlegtos¢ miedzy|
rekojescig i baza.

Nie mozna Kalibracja mogta Skalibruj katnice ponownie,
skalibrowac zostac przerwana aby unikng¢ uszkodzenia
katnicy przez zbyt Wysoki systemu. Przed kolejng probg
opor w katnicy. wyczysé i nasmaruj katnice.
Rekojes¢ Zbyt dtugi czas Pozwal rekojesci
mikrosilnika pracy w trybie mikrosilnika na
nagrzewa sie oscylacyjnym schtodzenie i kontynuuj
prace
Narzedzie Zty program Zmien kierunek obrotéw
rotacyjne narzedzia. Zbyt duzy |wciskajagc  przycisk  REV.
blokuje sie w nacisk na narzedzie. Uruchom mikrosilnik i
kanale delikatnie wyjmij narzedzie.
Narzedzie Zbyt duzy nacisk na Sprébuj usungé narzedzie
oscylacyjne narzedzie. Narzedzie |uzywajac szczypcow.
blokuje sie w nieprawidtowo Wyciagaj delikatnie
kanale czyszczone. jednoczesnie obracajac
zgodnie ze wskazédwkami

zegara.

7 Czyszczenie, dezynfekcja i sterylizacja

7.1 Wprowadzenie
Ze wzgledéw bezpieczenstwa katnica, klips wargowy, silikonowa ostona
katnicy, sonda i narzedzia muszg byc¢ czyszczone, dezynfekowane i
sterylizowane przed kazdym pacjentem, aby zapobiec zakazeniu. Dotyczy
to pierwszego uzycia sprzetu jak i kazdego kolejnego.

7.2 Ogdlne rekomendacje
7.2.1 Uzywaj wytgcznie srodkow dezynfekcyjnych opatrzonych znakiem
CE zgodnie z zaleceniami producenta srodku.
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7.2.3 Nie namaczaj katnicy w srodkach dezynfekcyjnej i nie umieszczaj w
myjce ultradZzwiekowej. Nie uzywaj detergentéw opartych na chlorze.
7.2.4 Dla wiasnego bezpieczenstwa uzywaj srodkow ochrony osobistej
(rekawiczki, okulary ochronne, maska ochronna).

7.2.5 Uzytkownik jest odpowiedzialny za sterylnos¢ catego systemu przy
jego pierwszym uzyciu jak i przy kazdym kolejnym pacjencie. Uzytkownik
jest odpowiedzialny za uzycie odpowiednich, nieuszkodzonych, sterylnych
narzedzi.

7.2.6 Jakos¢ wody powinna by¢ zgodna z lokalnymi przepisami, szczegélnie
w odniesieniu do ostatniej fazy mycia w termodezynfektorze.

7.2.7 Nie sterylizuj rekojesci mikrosilnika, bazy ani zasilacza bazy. Po kazdym
uzyciu wszystkie obiekty ktére mogty byé w kontakcie z czynnikami
zakaznymi powinny by¢ wyczyszczone Sciereczka zwilzong dezynfekujagcym
detergentem opatrzonym znakiem CE.

7.2.8 W przypadku sterylizacji narzedzi endodontycznych nalezy stosowac sie
do instrukcji producenta narzedzi.

7.2.9 Katnica musi by¢ smarowana po kazdym czyszczeniu i dezynfekcji,
przed sterylizacjg.

7.3 Procedura krok po kroku

# |Operacja Dziatanie Uwagi
1 |Przygotowanie |Usun akcesoria
(katnica, klips
wargowy,
uchwyt
narzedzia,
silikonowa
ostonaisonda) z
rekojesci
mikrosilnika |
bazy.
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Operacja Dziatanie Uwagi
Automatyczne |Umie$¢ akcesoria |- Unikaj kontaktu katnicy z innymi
mycie przy (katnica, klips elementami w termodezynfektorze
uzyciu wargowy, - Postepuj zgodnie z instrukcjg |
termodezynfe .
uchwyt wytycznymi producenta
ktora narzedzia, termodezynfektora
silikonowa - Uzywaj termodezyfektora
ostona i sonda) w [zgodnego z EN 1SO 15883,
termodezynfekto [serwisuj i kalibruj go regularnie
rze (Warto$¢ Ao |- Upewnij sie, ze akcesoria sg
>3000 lub suche przed kolejnym krokiem
przynajmniej 5
min w temp.
90°C
Inspekcja Skontroluj - Brudne akcesoria muszg by¢
akcesoria wyczyszczone i zdezynfekowane
(katnica, klips ponownie
wargowy, - Nasmaruj katnice odpowiednia
uchwyt iloscig oleju przed pakowaniem.
narzedzia,
silikonowa
ostona i sonda)
czy s wolne od
defektow
Pakowanie |Zapakuj - Sprawdz date przydatnosci do
akcesoria uzycia pakietéw sterylizacyjnych
(katnica, klips - Uzywaj tylko pakietéw
wargowy, odpornych na temperature do
uchwyt 141°C zgodnych z EN ISO 11607.
narzedzia,
silikonowa
ostona i sonda)
w pakiety

sterylizacyjne
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Operacja

Dziatanie

Uwagi

Sterylizacja

Sterylizacja
parowa w
134°C, 2.0bar-
2.3bar

przez 4 minuty.

- Uzywaj wytgcznie autoklawu
zgodnego z EN 13060 i EN 285.

- Uzywaj program sterylizacji
zgodnego z ISO 17665.

- Postepuj zgodnie z instrukcjami
producenta autoklawu

- Uzywaj wytgcznie
rekomendowanej procedury
sterylizacji

- Kontroluj prawidtowos¢ procesu
sterylizacji przez odpowiednie
wymagane testy oraz zapis cykli.

Przechowywa
nie

Przechowdj
akcesoria
(katnica, klips
wargowy,
uchwyt
narzedzia,
silikonowa
ostona i sonda)
w pakietach, w
suchych i
czystych
warunkach

- Sterylnos¢ nie moze by¢
zapewniona, jesli pakiety sg
uszkodzone lub wilgotne

- Sprawdz prawidtowos¢
zapakowania przed uzyciem
katnicy (integralnos¢ pakietu,
brak wilgoci, termin
przydatnosci do uzycia).

7 Przechowywanie, eksploatacja i transport

8.1 Przechowywanie

8.1.1 Urzadzenie powinno by¢ przechowywane w pomieszczeniu o
wzglednej wilgotnosci 10% ~ 93%, cisnieniu atmosferycznym 70kPa do
106kPa i temperaturze -20°C ~ +55°C.

8.1.2 Unikaj przechowywania w zbyt wysokiej temperaturze. Wysoka
temperatura moze skréci¢ zywotnos¢ elektroniki, uszkodzi¢ akumulatory
oraz doprowadzi¢ do deformacji plastikowych elementow.
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8.1.3 Unikaj przechowywania w zbyt chtodnych warunkach. W przeciwnym
razie po uruchomieniu urzadzenia moze zbierac sie rosa na czesciach
elektroniki, ktéra moze doprowadzi¢ do jej uszkodzenia.

8.2 Eksploatacja

8.2.1 Urzadzenie nie posiada w zestawie czesci stuzgcych do ewentualnej
naprawy. Naprawy powinny by¢ wykonywane wytgcznie przez
autoryzowany serwis.

8.2.2 Trzymaj urzadzenie wytgcznie w suchych warunkach.

8.2.3 Urzadzeniem nie nalezy rzucaé, uderzaé ani nim potrzasac.

8.2.4 Urzadzenia nie wolno smarowaé pigmentami

8.3 Transport

8.3.1 Nalezy unika¢ wstrzgsow oraz uderzen podczas transportu.
8.3.2 Nie wolno transportowac razem z materiatami
niebezpiecznymi

8.3.3 Nalezy unika¢ nadmiernego nastonecznienia oraz zmoczenia od
deszczu i $niegu podczas transportu.

8 Ochrona srodowiska

Postepuj zgodnie z lokalnymi regulacjami prawnymi.

9 Obstuga posprzedazowa

ENDO RADAR objety jest gwarancjg producenta. Gwarancja jest

realizowana przez lokalnego dystrybutora na podstawie kraty
gwarancyjnej lub faktury zakupu.

10 Objasnienie symboli

ﬁ@WGODPECKER Znak towarowy c € 0197  Produkt oznaczony
znakiem CE
ﬂl Data produkgcji ﬁ Producent
L)
/R Type B applied part D Urzadzenie klasy Il

0“
IPX0 Klasa wodoszczelnosci '.’ Odzyskiwanie
-I

1 -
Tyko do uzytku wew. Utrzymuj suchos¢
L |
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G

Wtgczanie/Wytaczanie Traktuj ostroznie

Regulacja gto$nosci Numer seryjny

Zakres wilgotnosci Zakres cisnienia

Zgodnos¢ urzadzenia z dyrektywg WEEE

Zapoznaj sie z zataczonymi dokumentami

Autoryzowany przedstawiciel w Unii Europejskiej

a)
e /}/ "' Zakres temperatury
C13]

11 Autoryzowany przedstawiciel w Europie

MedNet GmbH
Borkstrasse 10 - 48163 Muenster - Germany

12 Oswiadczenie

Producent zastrzega sobie prawo do modyfikacji produktu bez
wczesniejszego powiadomienia. Zdjecia majg charakter poglgdowy. Prawo
do ostatecznej interpretacji naleza do GUILIN WOODPECKER MEDICAL
INSTRUMENT CO., LTD. Projekt przemystowy, wewnetrzna struktura itp. s
objete szeregiem patentéw nalezacych do firmy WOODPECKER.
Kopiowanie lub podrabianie niniejszego produktu pociggng za sobg skutki
prawne.

13 Deklaracja zgodnosci EMC

Sprzet zostat przebadany i homologowany w zgodnosci z EN 60601-1-2. Nie
gwarantuje to catkowitej odpornosci na zaktécenia radiowe. Unikaj
uzywania sprzetu przy silnych zaktéceniach elektromagnetycznych.
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Opis techniczny dot. Emisji elektromagnetycznej

Tabela 1: Deklaracja — emisje elektromagnetyczne

Wytyczne i deklaracja producenta — emisje elektromagnetyczne
Endo Radar jest przeznaczony do uzytku w srodowisku
elektromagnetycznym opisanym ponizej. Uzytkownik powinien
upewnic¢ sie, ze Endo Radar jest wykorzystywany w takich warunkach.

Test emisji Zgodnos¢ Wytyczne

Emisje Grupa 1 Endo Radar wykorzystuje energie
radiowe RF tylko do swoich wewnetrznych
CISPR 11 funkcji. Emisja RF jest na tyle

niska, ze nie powinna
powodowac interferencji z
sgsiadujgcym sprzetem
elektronicznym.

Emisje radiowe Klasa B Endo Radar mozna stosowac w
CISPR11 kazdych warunkach RF

Emisje harmoniczne [Klasa A wtgczajgc warunki mieszkalne i
IEC 61000-3-2 podtgczone do publicznej sieci
Zmiany napiecia Zgodnos¢ niskiego napiecia.

IEC 61000-3-3

Opis techniczny dot. odpornosci elektromagnetycznej

Tabela 2: Deklaracja i wytyczne — odpornos¢ elektromagnetyczna

Wytyczne i deklaracja — odpornos¢ elektromagnetyczna

Endo Radar jest przeznaczony do uzytku w srodowisku
elektromagnetycznym opisanym ponizej. Uzytkownik powinien upewnié
sie, ze Endo Radar jest wykorzystywany w takich warunkach.

Test |IEC 60601 Poziom Wytyczne
odpornoéci Poziom testowy |zgodnosci
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Wytadowanie

+8kV kontakt

+8kV kontakt

Podtogi powinny by¢

Elektrostatyc 12, 4, 18, 12, 4, 18, betonowe, drewniane lub
zne (ESD) 15KV £15kV ceramiczne. Jesli podtoge
IEC 61000-4-2 powietrze powietrze pokryto materiatem
syntetycznym wilgotnos¢
powinna wynosi¢ co
najmniej 30%
Serie  szybkich [+2kV dla linii [+2kV dla linii |{Jako$¢ linii zasilajgcej
stanéw zasilajacych  |zasilajacych  |powinna odpowiadaé
przejsciowych  |+1kV dla typowym komercyjnym
IEC 61000-4-4 wa.s:a.a / lub szpitalnym warunkom.
wejscia
Przepiecia 0.5, £1kV $0.5, +1kV Jakos¢ linii zasilajacej
IEC 61000-4-5 linia do linii linia do linii powinna Odpowiadaé
0.5, 1, $0.5, +1, £2KV |tynowym komercyjnym
2kV linia linia do ziemi lub szpitalnym warunkom
do ziemi
Spadki <5% UT <5%UT Jakos¢ linii zasilajacej
napiecia, (>95% spadek |(>95% spadek |powinna odpowiadaé
krétkie ‘ uT) ut.) typowym komercyjnym lub
przerwy i dla 0.5 cyklu |dla 0.5 cyklu szpitalnym warunkom. Jegli
zmiany w <5% UT <5% UT . . .
zasilaniu (>95% spadek |(>95% spadek uzytkownik chce s'tosowac
|EC 61000-4-11 uT.) uT) Endo Radar przy ciggtych
dla 1 cyklu dla 1 cyklu spadkach napiecia lub jego
70% UT 70% UT przerwach, urzadzenie
(30% spadek |(30% spadek |powinno zosta¢ podtaczone
uT) uT) do stabilnego Zrédta
dla 25 cykli dla 25 cykli zasilania.
<5% UT <5% UT
(>95 % spadek [(>95 % spadek
uT) uT)
dla 250 cykli [dla 250 cykli
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Czestotliwo$é 30A/m
napiecia

(50/60 Hz)

Pole magnetyczne
IEC 61000-4-8

30A/m

Czestotliwosé napiecia i
natezenie pola
magnetycznego
powinny odpowiadac
typowym komercyjnym
lub szpitalnym
warunkom.

Tabela 3: Deklaracja i wytyczne — odpornos¢ elektromagnetyczna — zaburzenia

przewodzone i radiowe

Wytyczne i deklaracja — odporno$c¢ elektromagnetyczna

Endo Radar jest przeznaczony do uzytku w sSrodowisku elektromagnetycznym
opisanym ponizej. Uzytkownik powinien upewnic sie, ze Endo Radar jest
wykorzystywany w takich warunkach.

Test IEC 60601 Poziom Wytyczne
odpornosci Poziom testowy |zgodnosci
Zaburzenia 3V/m 3V Przenosne i mobilne urzadzenia
przewodzone 150 kHz do 6V komunikacyjne powinny znajdowacé
IEC 61009'4'6 80 MHz 3V/m sie w odlegtosci nie mniejszej od
f:;l;:;ima 6 V/m ISM Endo Radaru lub jego
IEC 61000-4-3 |Pasmo komponentéw niz wyliczona z
czestotliwosci réwnania zaleznego od
3V/m czestotliwoéci pracy nadajnika.
80 MHz do Rekomendowana odlegtosé:
2.7 GHz d=1.2xP1/2

d=2xP1/2

d=1.2xP1/2 80 MHz do 800MHz
d=2.3xP1/2 800 MHz to 2.7GHz
gdzie P jest maksymalng moca
wyjsciowg nadajnika mierzong w
Watach (W) zgodnie z danymi
producenta i d jest
rekomendowang odlegtoscia
mierzong w metrach (m).
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a) Natezenia pola magnetycznego od nadajnikdw statych, takich jak
radiowe stacje bazowe telefonii komdrkowej, krotkofalarskie, AM, FM
i stacji TV nie s3 mozliwe do doktadnego, teoretycznego okreslenia.
Aby oszacowac oddziatywanie lokalnego srodowiska nalezy rozwazy¢
wykonanie pomiardw. Jesli pomiar w miejscu uzycia urzadzenia Endo
Radar przekracza normy, nalezy obserwowac prawidtowosé pracy
urzgdzenia. Jesli wystgpig zaktécenia w pracy, nalezy rozwazy¢ zmiane
potfozenia urzadzenia.

b) Powyzej czestotliwosci 150 kHz do 80 MHz natezenie pola powinno
by¢ nie wieksze niz 3V/m.

Tabela 4: Rekomendowana odlegtos¢ od sprzetu radiowego do urzadzenia
Endo Radar

Rekomendowana odlegtosc¢ od sprzetu radiowego do urzadzenia Endo Radar

Endo Radar jest przeznaczony do stosowania w  S$rodowisku
elektromagnetycznym, w ktorym zaktdcenia radiowe sg kontrolowane.
Uzytkownik moze zapobiec zaktéceniom poprzez zachowanie minimalnej
odlegtosci miedzy nadajnikami radiowymi a urzadzeniem Endo Radar zgodnie Z
ponizsza tabela:

Maksymalna |Odlegtos¢ w metrach w zaleznosci od czestotliwosci nadajnika
moc  nadajnikal150 kHz do 80MHz [80MH z do 800MHz |800 MHz do2,7GHz
(W) d=1.2xP1/2 d=1.2xP1/2 d=2.3xP1/2

0,01 0.12 0.12 0.23

0,1 0.38 0.38 0.73

1 1.2 1.2 2.3

10 3.8 3.8 7.3

100 12 12 23

obiektow i ludzi.

Dla nadajnikéw o mocy wyjsciowej nie ujetej powyzej nalezy stosowac separacje
wg wzoru zawartego w tabeli 3.
UWAGA Powyzsze wytyczne mogg nie znalez¢ zastosowania we wszystkich
sytuacjach. Na propagacje fal moze mie¢ wptyw odbicie od budynkéw,
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Autoryzowany dystrybutor:

DENTALHOLDING Sp. z 0. 0.
Ul. Grzybowska 80/82

00-844 Warszawa

22-313-08-80

www. DentalHolding.com
dh@dentalholding.com

MedNet GmbH
EC REP Borkstrasse 10 - 48163 Muenster - Germany
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